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ระบบพกิดัของ
เคร่ืองซีเอน็ซี



กล่าวน า
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การเคลื่อนท่ีแบบสมับรูณ์ (Absolute Coordinate)1.

การเคล่ือนท่ีแบบต่อเน่ือง (Incremental Coordinate)2.

เพ่ือระบบพิกดัส าหรบัน ามาใช้งานของระบบซีเอ็นซีนัน้ เป็นส่ิงท่ีผู้
ควบคมุต้องท าความเข้าใจอย่างถ่องแท้ เพ่ือเป็นพืน้ฐานเบือ้งต้นในการเขียน
โปรแกรมซีเอน็ซีต่อไป การเขียนโปรแกรมซีเอน็ซีโดยทัว่ไปจะใช้ระบบพิกดั
การเคล่ือนท่ีในการเขียนอยู่ 2 แบบโดยอ้างอิงจากหลกัการของกฎมือขวา 
ได้แก่



การเคลื่อนท่ีแบบสมับรูณ์ มีลกัษณะการเคลื่อนท่ี
ไปต าแหน่งต่างๆ โดยอ้างอิงจากจุดเร่ิมต้นหรือจุด 0,0 
หมายถึง ทุกต าแหน่งท่ีเคล่ือนท่ีไปต้องวดัระยะทางหรือ
ความยาวโดยอ้างอิงจากจุดศนูยศ์นูย ์(0,0) นัน่เอง โดย
ต าแหน่งอ้างอิงต่างๆ ผู้เขียนโปรแกรมเป็นผู้ก าหนดขึ้น
เอง หรือเราสามารถใช้จุดอ้างอิงเป็นจุดเดียวกบัจุดศนูย์
เครื่อง หรือจดุศนูยง์านกไ็ด้

การเคล่ือนทีแ่บบสัมบูรณ์ 
(Absolute Coordinate ; X, Y)
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ตารางท่ี 6.1 แสดงตวัอย่างการเคล่ือนท่ีไปยงัต าแหน่งต่างๆ แบบ 
Absolute Coordinate ตามรปูท่ี 6.5 (ก) เมื่อก าหนดให้จดุอ้างอิง (0, 0) 
อยู่ท่ีจดุ A
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ตวัเลขท่ีอยู่ข้างหน้าเครื่องหมาย (,) จะแสดงต าแหน่งของแนวแกน X
ตวัเลขท่ีอยู่ข้างหลงัเครื่องหมาย (,) จะแสดงต าแหน่งของแนวแกน Y



การเคล่ือนท่ีแบบต่อเน่ือง จะมีลกัษณะของการเคล่ือนท่ีไป
ยงัต าแหน่งต่างๆ โดยอ้างอิงจากจุดเคล่ือนท่ีท่ีผ่านมาก่อนหน้า โดย
จดุท่ีผ่านมาจะเป็นจดุอ้างอิง (0,0) เพ่ือวดัระยะทางต่อไป
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การเคล่ือนทีแ่บบต่อเน่ือง 
(Incremental Coordinate ; @ X, Y)

รปูแสดงตวัอย่างแบบงานซีเอน็ซี
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แสดงตวัอย่างการเคล่ือนท่ีแบบ Incremental Coordinate เมื่อ
ก าหนดให้จดุอ้างอิง (0, 0) อยู่ท่ีจดุ A

จากการระบุต าแหน่งพิกัดต่างๆ จะเห็นได้ว่าการเคล่ือนท่ีไปยัง
ต าแหน่ง A ถึง S จะวดัระยะทางการเคล่ือนท่ีโดยอ้างอิงจากต าแหน่งสุดท้ายท่ี
ผ่านมาเป็นจดุอ้างอิง (0, 0) เช่น อ้างอิงจากจดุ A, B, C, D ตามล าดบั
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ตารางท่ี 6.3 เปรียบเทียบพิกดัแบบ Absolute Coordinate และ
Incremental Coordinate
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รปู แสดงลกัษณะการเคลื่อนท่ีแบบ Absolute 
Coordinate และ Incremental Coordinate



นอกจากการเขียนพิกดัทัง้สองแบบแล้ว 
บางครัง้เรายงัสามารถน าลกัษณะของการเขียน
ทัง้สองวิธีรวมเข้าด้วยกนัได้ เช่น จดุ ABC เขียน
แบบ Absolute Coordinate จดุ DEF เขียนแบบ 
Incremental Coordinateหรือเขียนสลบัผสมกนั
ไปมาก็สามารถท าได้ เน่ืองจากลักษณะของ
ช้ินงานบางอย่างต้องใช้วิธีเขียนทัง้สองแบบเพื่อ
ความสะดวกรวดเรว็ ดงัตวัอย่างต่อไปน้ี เมื่อ A 
เป็นจดุอ้างอิง (0, 0)
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รปู แสดงตวัอย่างแบบงาน
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ตารางท่ี 6.4 แสดงพิกดัของระบบซีเอน็ซีจากตวัอย่างแบบงาน



ถ้ า เ ป็ น แ บ บ ง า น ส า ม มิ ติ 
(3Dimension) จะเพ่ิมแนวแกน Z ขึ้นมา 
โดยถ้าเราพิจารณาจากแบบงานข้างต้นจะ
พบว่ามีแนวแกน XY อยู่ อนัท่ีจริงแบบงาน
มีแนวแกน Z อยู่แล้ว เพียงแต่เรามองไม่
เห็นเน่ืองจากบนแบบงานไม่มีความหนา
ให้เรามองเหน็  

รปูแสดงแบบงาน 3 มิติ
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