
 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 
บูรณาการหลกัปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) 
   พุทธศักราช 2562 

รายวิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า       รหัสวิชา 20104-2009    
ประเภทวิชาช่างอุตสาหกรรม    สาขาวิชา ช่างไฟฟ้า 
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ว่าที่ร้อยตรีหญิง ชนนิกานต์ ม่ังอุตม์ 
สาขาวิชา ช่างไฟฟ้า 
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หลักสูตรรายวิชา 
 

ชื่อวิชา การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  รหัสวิชา 20104-2009 ทฤษฎี 1 ปฏิบัติ 6 หน่วยกิต 3 
   หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ        หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง 

สาขาวิชา ช่างไฟฟ้า    สาขางาน ไฟฟ้า 

1. ช่ือวิชา การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า   รหัสวิชา 20104-2009     จ านวน  3  หน่วยกิต  7  ชั่วโมง (1-6-3) 

2. ค าอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับ งานควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน IEC,DIN,ANSI การเลือก

ขนาดของสายอุปกรณ์ป้องกัน คอนแทกเตอร์หลักการเริ่มเดินและควบคุมความเร็วมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับแบบ 1 เฟส และ 3 เฟส การต่อวงจรควบคุมการเริ่มเดิน การควบคุมความเร็วการ
ควบคุมแบบเรียงล าดับ การกลับทิศทางการหมุนด้วยวิธีต่าง ๆ และ 
การลดกระแสขณะเริ่มเดิน 

3. จุดประสงค์รายวิชา เพ่ือให ้
๑.  เพ่ือให้รู้เขา้ใจสัญลักษณ์ที่ใช้ในงานควบคุมตามมาตรฐานต่าง ๆ 
2.  เพ่ือเลือกวัสดุอุปกรณ์ท่ีใช้ในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
3.  เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าฟ้า 
4.  เพ่ือให้มีเจตคติและกิจนิสัยที่ดีในการปฏิบัติงาน มีความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มีความซื่อสัตย์และมีความรับผดิชอบ 
 

4. สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับสัญลักษณ์โครงสร้าง และหลักการท างานของการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
2. เลือกขนาดของสาย อุปกรณ์ป้องกันคอนแทกเตอร์ในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
3. ต่อวงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส และ 3 เฟส 

 
 

 

 



 

 

5. การวิเคราะห์หลักสูตร 
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1. สัญลักษณ์และอุปกรณ์ควบคุม 
มอเตอร์ไฟฟ้า 

4 2 - - - - 3 5 14 1 7 

2. อุปกรณ์ควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 4 2 2 - - - 4 5 18 1 14 

3. ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน 
และคอนแทกเตอร์                  

4 2 2 - - - 5 5 18 1 14 

4. หลักการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 

2 2 2 - - - 6 5 17 2 21 

5. การควบคุมความเร็วมอเตอร์ 2 1 2 - - - 6 5 16 3 21 

6. วงจรการควบคุมมอเตอร์ 3 2 2 - - - 6 5 18 3 21 

7.วงจรการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรง 

   
   

     

8.การหยุดเดินมอเตอร์ไฟฟ้า            

สอบปลายภาคเรียน - - - - - - - - - - 7 

รวม 19 11 10 - - - 30 20 100 - 126 

ล าดับความส าคัญ 3 4 5 - - - 1 2 - - - 

 

  

พฤติกรรม 

ช่ือหน่วย 



 

 

6. ก าหนดหน่วยการเรียนรู้จากการวิเคราะห์ค าอธิบายรายวิชา 

ชื่อหน่วยการเรียนรู้ จุดประสงค์การเรียนรู้ประจ าหน่วย สมรรถนะประจ าหน่วย 
๑.สัญลักษณ์ในงานควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้า 
  

๑.๑.เพ่ือให้มีความรู้ เกี่ยวกับสัญลักษณ์ในงานการ
ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
๑.๒. เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับการต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่างๆ 

๑.๑. การอ่านสัญลักษณ์ในงานการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้า 
 

๒.อุปกรณ์ควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า ๒.๑. เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการอ่านแบบที่ใช้ในการ
ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
๒.๒. เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับการต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่าง  ๆ

๒.๑. การอ่านสัญลักษณ์ในงานการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้า 

๓.ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์
ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  

๓.๑. เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการค านวณขนาดของสาย
และอุปกรณ์ควบคุม 
๓.๒. เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับการต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่าง  ๆ

๓.๑. เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการค านวณ
ขนาดของสายและอุปกรณ์ควบคุม 

๔.หลักการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 

๔.๑.เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการเริ่มเดินมอเตอร์ 
๔.๒. เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับการต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่าง  ๆ

๔.๑ .  ปฏิบั ติ ง านการควบคุมมอ เตอร์
กระแสสลับ 
 

๕.การควบคุมความเร็วมอเตอร์ ๕.๑.เพ่ือให้มีความรู้ เกี่ยวกับการควบคุมความเร็ว
มอเตอร์   
๕.๒. เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับการต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่าง  ๆ

๕.๑ .  ปฏิบั ติ ง านการควบคุมมอ เตอร์
กระแสสลับ 
 

๖.วงจรการควบคุมมอเตอร์ ๖.๑.เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับวงจร 
๖.๒. เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับการต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่าง  ๆ

๖.๑ .  ปฏิบั ติ ง านการควบคุมมอ เตอร์
กระแสสลับ 
 

๗.วงจรการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรง 

๗.๑.เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรง 
๗.๒. เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับการต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่าง  ๆ

๗.๑ .  ปฏิบั ติ ง านการควบคุมมอ เตอร์
กระแสตรง 
 

๘.การหยุดเดินมอเตอร์ไฟฟ้า ๘.๑.เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการหยุดเดินมอเตอร์ไฟฟ้า 
๘.๒. เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับการต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่าง  ๆ

๘.๑ .  ปฏิบั ติ ง านการควบคุมมอ เตอร์
กระแสสลับ 

 

 

 
 



 

 

7. เกณฑ์การตัดสินผลการเรียนรู้  

7.๑ การแบ่งคะแนน คิดเป็นร้อยละ 
 

หน่วยที่ ทดสอบ 

(พุทธพิสัย) 

ผลงาน/ปฏิบัติงาน 

(ทักษะพิสัย) 

พฤติกรรม 

(จิตพิสัย) 

รวม ร้อยละ60 

ของคะแนนเต็ม 

๑ 4.6 3.2 2.4 10.2 6.12 

๒ 6.5 3.5 2.4 13.4 8.04 

๓ 3.5 3.8 2.2 13 7.8 

๔ 5 3.4 2.6 11 3.3 

๕ 9.4 2.5 1.5 17.4 10.44 

6 5.5 3.7 2.8 11.5 6.9 

7 5.5 4 2 11.5 6.9 

8 6 3.4 2.6 6 7.2 

รวม 40 30 30 ๑๐๐ 50 

ความรู้ 5๐ คะแนน 

   - แบบฝึกหัด (10 คะแนน) 
   - แบบทดสอบหลังเรียน (20 คะแนน) 
   - สอบประมวลผลปลายภาคเรียน (20 คะแนน)    
  ทักษะ 3๐ คะแนน 
   - ใบงานการทดลอง (30 คะแนน) 
  จิตพิสัย 3๐  คะแนน 
   รวม  ๑๐๐ คะแนน 

 

 

 

 



 

 

๗.๒ ผลการประเมินการเรียนรู้ 

  การวัดผลประเมินผลแต่ละหน่วยการเรียนต้องผ่านมากกว่าร้อยละ ๖๐ ของคะแนนเต็ม แล้วน า
คะแนนรวมมาตัดสินผลการเรียนรู้ ดังนี้ 

  คะแนนผลการประเมิน ๘๐ ขึ้นไป    ระดับผลการเรียน ๔.0 

  คะแนนผลการประเมิน ๗๕-๗๙    ระดับผลการเรียน ๓.๕ 

  คะแนนผลการประเมิน ๗๐-๗๔    ระดับผลการเรียน ๓.0 

  คะแนนผลการประเมิน ๖๕-๖๙    ระดับผลการเรียน ๒.๕ 

คะแนนผลการประเมิน ๖๐-๖๔    ระดับผลการเรียน ๒.0 

  คะแนนผลการประเมิน ๕๕-๕๙    ระดับผลการเรียน ๑.๕ 

  คะแนนผลการประเมิน ๕๐-๕๔    ระดับผลการเรียน ๑.0 

  คะแนนผลการประเมินต่ ากว่า 50 ลงมา   ระดับผลการเรียน 0 
 

8. เครื่องมือวัดประเมินผล 

๘.๑ แบบประเมินพฤติกรรมการเรียนรู้ 

 ๘.๒ แบบทดสอบก่อน/หลังเรียน 

 ๘.๓ ใบงาน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

หน่วยการเรียนรู้ 
 

หน่วยที่ เรื่อง จ านวนชั่วโมง สัปดาห์ที่  
๑. สัญลักษณ์ในงานการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 7 1 
๒. อุปกรณ์ควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 7 2 
๓. ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  14 3-4 
๔. หลักการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ ๑4 5-6 
๕. การควบคุมความเร็วมอเตอร์ 21 7-9 
๖. วงจรการควบคุมมอเตอร์ 21 10-12 
๗. วงจรการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 14 13-14 
๘. การหยุดเดินมอเตอร์ไฟฟ้าและการกลับทางหมุม

มอเตอร์ไฟฟ้า 3 เฟส 
21 15-17 

10. สอบปลายภาค ประจ าภาคเรียนที่ ๒ /๒๕๖6 7 18 
รวม 126  



 

 

หน่วยการเรียนรู้และสมรรถนะประจ าหน่วย 

ชื่อหน่วย 
สมรรถนะ 

ความรู้ ทักษะ คุณลักษณะท่ีพึงประสงค์ 
หน่วยที่ 1 
สัญลักษณ์และวิธีการ
ควบคุมมอเตอร์ไฟฟฟ้า 

เพ่ือให้มีความรู้ ความเข้าใจ สัญลักษณ์
และการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

เพ่ือให้มีทักษะการ
เขียนสัญลักษณ์และ
การควบคุมมอเตอร์
ไฟฟ้า 

เพ่ือให้มีการพัฒนาพฤติกรรมในด้าน
คุณธรรม จริยธรรม และคุณลักษณะ
ที่พึงประสงค์ 
 
 
 

หน่วยที่ 2 
แบบที่ใช้ในการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้า 

เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการอ่านแบบที่ใช้
ในการควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 

เพ่ือให้มีทักษะ
เกี่ยวกับการต่อวงจร
การควบคุมมอเตอร์
ไฟฟ้าแบบต่างๆ 

เพ่ือให้มีการพัฒนาพฤติกรรมในด้าน
คุณธรรม จริยธรรม และคุณลักษณะ
ที่พึงประสงค์ 
 
 

หน่วยที่ 3 
ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์
ป้องกัน และคอนแทก
เตอร์                  

เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการค านวณขนาด
ของสายและอุปกรณ์ควบคุม 

เพ่ือให้มีทักษะ
เกี่ยวกับการต่อวงจร
การควบคุมมอเตอร์
ไฟฟ้าแบบต่างๆ 

เพ่ือให้มีการพัฒนาพฤติกรรมในด้าน
คุณธรรม จริยธรรม และคุณลักษณะ
ที่พึงประสงค์ 
 
 
 
 

 
  



 

 

ชื่อหน่วย 
สมรรถนะ 

ความรู้ ทักษะ คุณลักษณะที่พึงประสงค์ 
หน่วยที่ 4 
หลักการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 

เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการเริ่ม
เดินมอเตอร์ 

เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับ
การต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่างๆ 

เพ่ือให้มีการพัฒนา
พฤติกรรมในด้าน
คุณธรรม จริยธรรม และ
คุณลักษณะที่พึงประสงค์ 
 

หน่วยที่ 5 
การควบคุมความเร็วมอเตอร์ 

เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการ
ควบคุมความเร็วมอเตอร์   

เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับ
การต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่างๆ 

เพ่ือให้มีการพัฒนา
พฤติกรรมในด้าน
คุณธรรม จริยธรรม และ
คุณลักษณะที่พึงประสงค์ 
 

หน่วยที่ 6 
วงจรการควบคุมมอเตอร์ 

เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับวงจร เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับ
การต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่างๆ 

เพ่ือให้มีการพัฒนา
พฤติกรรมในด้าน
คุณธรรม จริยธรรม และ
คุณลักษณะที่พึงประสงค์ 
 

หน่วยที่ 7 
วงจรการควบคุมมอเตอร์
ไฟฟ้ากระแสตรง 

เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการ
ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรง 

เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับ
การต่อวงจรการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่างๆ 

เพ่ือให้มีการพัฒนา
พฤติกรรมในด้าน
คุณธรรม จริยธรรม และ
คุณลักษณะที่พึงประสงค์ 
 

หน่วยที่ 8 
การหยุดเดินมอเตอร์ไฟฟ้า
และการกลับทางหมุมมอเตอร์
ไฟฟ้า 3 เฟส 

เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการหยุด
เดินมอเตอร์ไฟฟ้า 
 

ปฏิบัติงานการควบคุม
มอเตอร์กระแสสลับ 

เพ่ือให้มีการพัฒนา
พฤติกรรมในด้าน
คุณธรรม จริยธรรม และ
คุณลักษณะที่พึงประสงค์ 
 

 

  



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 1 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที ่1 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  สัญลักษณ์ในงานควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
จ านวนชั่วโมง 

7 ชั่วโมง 
1. สาระส าคัญ 
 สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าเป็นตัวแทนแสดงรายละเอียดอุปกรณ์ และส่วนต่าง ๆ ของวงจรไฟฟ้าเพ่ือใช้ในการ
เขียนแบบไฟฟ้า และท าให้ง่ายในการอ่านแบบไฟฟ้า สัญลักษณ์ตามมาตรฐานที่ใช้กันทั่วไปในงานไฟฟ้าจะมีดังนี้  
 1. สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน American National Standard Institute (ANSI) 
 2. สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน Deutsches Institute Normung (DIN) 
 3. สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน International Electrotechnical Commission (IEC) 
 4. สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน System International of Unit (SI)  
2. สมรรถนะประจ าหน่วย  
  2.1 การอ่านสัญลักษณ์ในงานการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 
 3.1 ด้านความรู้ 
 3.1.1 เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับสัญลักษณ์ในงานการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 
 3.2 ด้านทักษะ 
  3.2.1 เพ่ือให้มีทักษะเกี่ยวกับการต่อวงจรการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าแบบต่างๆ 
 3.3 คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค์ 
 3.3.1 เพ่ือให้มีเจตคติท่ีดีต่อการเตรียมความพร้อมด้านการเตรียม วัสดุ  อุปกรณ์  และการปฏิบัติงาน 
อย่างถูกต้อง ส าเร็จภายในเวลาที่ก าหนด มีเหตุและผลตามหลักปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียงและ 
คุณลักษณะ3D 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 1 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่ 1 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  สัญลักษณ์ในงานควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

4. เนื้อหาสาระการเรียนรู้ 
หน่วยที่ 1 สัญลักษณ์ที่ใช้ในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า  

1.1 มาตรฐานของสัญลักษณ์ด้านไฟฟ้า 
  1.1.1 สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน DIN 
  1.1.2 สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน IEC 
 1.1.3 สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน ANSI 
 1.1.4 สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน SI 
1.2 สัญลักษณ์ตามมาตรฐานของอุปกรณ์ที่ใช้ในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 
 1.2.1 สัญลักษณ์ของหน้าสัมผัส 
  1. หน้าสัมผัสปกติเปิด (NO) 
  2. หน้าสัมผัสปกติปิด (NC) 
 1.2.2 สัญลักษณ์ของสวิตช์ไฟฟ้า 
  1. สวิตช์ปุ่มกดหน้าสัมผัสปกติเปิด (NO) 
  2. สวิตช์ปุ่มกดหน้าสัมผัสปกติปิด (NC) 
  3. สวิตช์ปุ่มกดหน้าสัมผัสค้าง 
 1.2.3 สัญลักษณ์ของสวิตช์ควบคุมอัตโนมัติ 
  1. สวิตช์ความดัน (ควบคุมความดัน) 
  2. สวิตช์ลูกลอย (ควบคุมระดับของเหลว) 
  3. สวิตช์อุณหภูมิ (ควบคุมความร้อน) 
  4. สวิตช์ควบคุมการไหล 
  5. สวิตช์จ ากัดระยะ 
 1.2.4 สัญลักษณ์ของคอยล์รีเลย์ 
 1.2.5 สัญลักษณ์ของอุปกรณ์ป้องกัน 
  1. ฟิวส์ 
  2. เซอร์กิตเบรกเกอร์ 
  3. รีเลย์โหลดเกินปลดวงจรดว้ยความร้อน 
  4. รีเลย์โหลดเกินปลดวงจรดว้ยความร้อนแบบมีตัวปรับตั้งใหม่ 
 1.2.6 สัญลักษณ์ของมอเตอร์ไฟฟ้า 



 

 

  1. มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
  2. มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสตัวหมุนแบบกรงกระรอก 
  3. มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสตัวหมุนพันด้วยขดลวด 
 1.2.7 สัญลักษณ์ของหลอดสัญญาณ 
 1.2.8 สัญลักษณ์ของการท างานของอุปกรณ์ 
  1. ท างานด้วยมือ 
  2. ท างานด้วยการกดลง 
  3. ท างานด้วยการดึงขึ้น 
  4. ท างานด้วยการหมุน 
  5. ท างานด้วยการผลัก 
  6. ท างานด้วยเท้า  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 1 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่ 1 

จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  สัญลักษณ์ในงานควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
จ านวนชั่วโมง 

7 ชั่วโมง 
5.1 การน าเข้าสู้บทเรียน 
 1.  ตรวจความพร้อมผู้เรียน  โดยการเช็คชื่อผู้เรียน   
 2.  แนะน ารายวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟฟ้า  เกณฑ์การประเมินผล  ทฤษฎี  /  ปฏิบัติ   
 3.  ผู้สอนบอกจุดประสงค์การเรียนรู้ และแผนวัดผล ประเมินผลในหน่วยการเรียนที่ 1 
 4.  ผู้สอนแจกแบบทดสอบก่อนเรียนให้นักศึกษาท าแบบทดสอบก่อนเรียน 
 5.  น าเข้าสู่บทเรียน  โดยถามนักเรียนสัญลักษณ์ท่ีใช้ในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 
5.2 การเรียนรู้ 
 1. ผู้สอนอธิบายเรื่อง เขียนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์ท่ีใช้ในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟ้าตามมาตรฐานทาง 
 2.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง เลือกใช้สัญลักษณ์ของอุปกรณ์ที่ใช้งานควบคุมเครื่องกลไฟฟ้าได้ 
  
5.3 การสรุป 
 1.  ซักถามเกี่ยวกับอุปกรณ์ตามสัญลักษณ์ท่ีใช้ในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟ้าได้ 
 2.  สรุปผลการทดลอง ซักถาม ตอบข้อสงสัย 
 
5.4 การวัดและประเมินผล 
 
 1.  ประเมินผลหลังเรียนจากแบบทดสอบหลังเรียน 
 2.  ผู้สอนบันทึกผลหลังการสอน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 1 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 1 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  สัญลักษณ์ในงานควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 
 6.1 สื่อสิ่งพิมพ์ 
 1. หนังสือเรียนวิชา วงจรไฟฟ้ากระแสสลับ  
          2.  แบบทดสอบก่อนเรียน   
          3.   แบบทดสอบหลังเรียน 
          4.  แบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
 6.2 สื่อโสตทัศน์ (ถ้ามี)  
 1. เอกสารประกอบวิชาวงจรไฟฟ้ากระแสสลับ 
 2. ระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 3. เครื่องรับโทรทัศน์ 
 4. เครื่องคอมพิวเตอร์พกพา หรือแท็บเล็ต หรือ สมาร์ทโฟน  
6.3 หุ่นจ าลองหรือของจริง (ถ้ามี) 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
.....................................................................................................................  
 6.4 อ่ืนๆ (ถ้ามี) 
.................................................................................................................................................. ...............................
.................................................................................................... .................................... 
7. เอกสารประกอบการจัดการเรียนรู้ (ใบความรู้ ใบงาน ใบมอบหมายงาน ฯลฯ ) 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ............ 
8. การบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 
.................................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ............ 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 1 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 1 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  สัญลักษณ์ในงานควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

9. การวัดและประเมินผล 
 9.1 ก่อนเรียน 
 ครูผู้สอนท าการแนะน า หน่วยการเรียนวงจรไฟฟ้ากระแสสลับหน่วยที่ 6 เรื่องการเกิดไฟฟ้ากระแสสลับ 
โดยการตั้งค าถามที่มีความเกี่ยวข้องกับหน่วยการเรียนแก่ผู้เรียน ในการดึงความสนใจของผู้เรียนก่อนเข้าสู่
บทเรียน และก าหนดเกณฑ์การประเมินและข้อตกลงร่วมกันภายใต้ขอบเขตของหลักสูตร 
 9.2 ขณะเรียน 
 ให้นักเรียนท าแบบฝึกหัด โดยครูเดินดูแลนักศึกษาอย่างใกล้ชิด และสังเกตพฤติกรรมการเรียนของ 
 เฉลยแบบฝึกหัด โดยสุ่มเรียกนักเรียนเพื่อร่วมเฉลยแบบฝึกหัด และแลกเปลี่ยนเหตุผลระหว่างกัน 
9.3 หลังเรียน 
 1.ให้นักเรียนท าแบบทดสอบในระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 1 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 1 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  สัญลักษณ์ในงานควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

10. บันทึกหลังสอน 
 10.1 ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรูป 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.................................................................................................  
 
10.2 ผลการเรียนรู้ของนักเรียน นักศึกษา 
................................................................................................... ..............................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.............................................................................................................................. ...................................................
................................................................................ ................. 
10.3 แนวทางการพัฒนาคุณภาพการเรียนรู้ 
............................................................................................................................. ....................................................
..................................................................................................................................................... ............................
....................................................................................................... ..........................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
........................................................................... 

 



 

 

แบบทดสอบก่อนเรียน 
1. ระบบสัญลักษณ์ในข้อใดหมายถึงระบบหน่วยมาตรฐานนานาชาติ           

ก. DIN     
ข. IEC      
ค.   ANSI     
ง.    SI      

2. ระบบสัญลักษณ์ในข้อใดหมายถึงมาตรฐานการออกแบบของประเทศเยอรมัน     
ก.    DIN     
ข.    IEC      
ค.   ANSI     
ง.    SI       

3. ระบบสัญลักษณ์ในข้อใดหมายถึงมาตรฐานทางไฟฟ้านานาชาติของทวีปยุโรป 
ก.    DIN     
ข.    IEC      
ค.   ANSI     
ง.    SI 
 

4. สัญลักษณ ์         หมายถึงข้อใด          
ก.    ทิศทางการตรวจสอบวงจร   
ข.    ทิศทางกระแสไฟฟ้าไหลในวงจร     
ค.    แสดงสภาวะอุปกรณ์พร้อมท างาน  
ง.    แสดงสภาวะอุปกรณ์ก าลังท างาน  

5. ควรใช้สวิตช์ชนิดใดควบคุมหลอดไฟฟ้า เมื่อกดสวิตช์แล้วปล่อยมือ หลอดไฟฟ้ายังคงสว่าง  
     ก.    สวิตช์ปุ่มกดหน้าสัมผัสปกติเปิด   

ข.    สวิตช์ปุ่มกดหน้าสัมผัสปกติปิด    
ค.    สวิตช์ปุ่มกดล็อกได้หน้าสัมผัสปกติเปิด   
ง.    สวิตช์ปุ่มกดล็อกได้หน้าสัมผัสปกติปิด  

6. งานที่ต้องการควบคุมการเคลื่อนที่ในแนวตรง ควรใช้อุปกรณ์ใดในวงจรควบคุม                               
     ก.   สวิตช์ควบคุมการไหล     

ข.   สวิตช์จ ากัดระยะ 
 ค.   สวิตชล์ูกลอย    

ง.   สวิตช์ความดัน 
ใช้ตัวเลือกต่อไปนี้ เลือกตอบในข้อ 7-9 
  
 ก. 
  

ข. 



 

 

 
ค.      
 
 
ง.  

 
 

7. สัญลักษณ์ข้อใดหมายถึงหน้าสัมผัสเปิด  
8. สัญลักษณ์ข้อใดหมายถึงหน้าสัมผัสปิด  
9. สัญลักษณ์ข้อใดหมายถึงสวิตช์ปุ่มกดหน้าสัมผัสปกติปิด 
ใช้ตัวเลือกต่อไปนี้ เลือกตอบในข้อ 10-13 
 ก.    ข. 
  

ค.    ง. 
 

10. สัญลักษณ์ข้อใดแสดงการท างานของอุปกรณ์ด้วยมือ 
11. สัญลักษณ์ข้อใดแสดงการท างานของอุปกรณ์ด้วยการกดลง 
12. สัญลักษณ์ข้อใดแสดงการท างานของอุปกรณ์ด้วยการดึงขึ้น     
13. สัญลักษณ์ข้อใดแสดงการท างานของอุปกรณ์ด้วยการใช้เท้าเหยียบ 
  



 

 

T 

P 

LM 

 
ใช้ตัวเลือกต่อไปนี้ เลือกตอบในข้อ 14-17       
 

ก.       
 
 
ข.   

 
 
 ค.      
 
                        1    3    5        

ง.      
                         2   4    6 
 
14. สัญลักษณ์ข้อใดหมายถึงรีเลย์ตั้งเวลา 
15. สัญลักษณ์ข้อใดหมายถึงหน้าสัมผัสหลัก 
16. สัญลักษณ์ข้อใดหมายถึงรีเลย์โหลดเกินแบบมีตัวปรับตั้งใหม่ 
17. สัญลักษณ์ข้อใดหมายถึงคอยล์รีเลย์พร้อมหน้าสัมผัสปกติเปิด 3 ขั้วท างานพร้อมกัน 
 
ใช้ตัวเลือกต่อไปนี้ เลือกตอบในข้อ 18-20        
 

ก.    
 
 
ข.           

 
 
ค.        
 
 
ง.                        

 
 
18. งานที่ต้องการควบคุมความดัน ต้องใช้อุปกรณ์ตามสัญลักษณ์ในข้อใด 
19. งานที่ต้องการควบคุมระดับของเหลว ต้องใช้อุปกรณ์ตามสัญลักษณ์ในข้อใด 
20. งานที่ต้องการควบคุมระดับความร้อน ต้องใช้อุปกรณ์ตามสัญลักษณ์ในข้อใด 



 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 2 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่2 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  อุปกรณ์ควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 
จ านวนชั่วโมง 

7 ชั่วโมง 
1. สาระส าคัญ 
 งานการออกแบบวงจรควบคุมมอเตอร์ และการติดตั้งมอเตอร์จะมีส่วนส าคัญท่ีต้องพิจารณาหลายส่วน 
เช่น ชนิดของสายไฟฟ้า ขนาดของสายไฟฟ้าที่จะทนกระแสไฟฟ้าได้อย่างปลอดภัย ชนิดและขนาดของอุปกรณ์
ป้องกันวงจร และป้องกันมอเตอร์ และขนาดของคอนแทกเตอร์ที่เหมาะสมในการใช้งานโดยยึดหลักปรัชญาของ
เศรษฐกิจพอเพียง และความปลอดภัยในการใช้งาน 
2. สมรรถนะประจ าหน่วย  
  2.1 การอ่านสัญลักษณ์ในงานการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 
 3.1 ด้านความรู้ 
 3.1.1 เพื่อให้รู้จักวิธีการควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 
 3.1.2 เพ่ือให้รู้จักอุปกรณ์ท่ีใช้ในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 
 
 3.2 ด้านทักษะ 
  3.2.1 เพ่ือให้เข้าใจวิธีการตรวจสอบขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  
 3.3 คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค์ 
  3.3.1 นักศึกษามีการพัฒนาคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ในด้านความ
รับผิดชอบ มีวินัยในตนเอง และมีกิจนิสัยในการสนใจใฝ่รู้ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 2 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่ 2 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  อุปกรณ์ควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

4. เนื้อหาสาระการเรียนรู้ 
หน่วยที่ 2 ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  
2.1 ชนิดของการควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 
       2.1.1 การควบคุมด้วยมือ 
       2.1.2 การควบคุมแบบกึ่งอัตโนมัติ 
       2.1.3 การควบคุมแบบอัตโนมัติ 
  2.2 อุปกรณ์ที่ใช้ในวงจรควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 
        2.2.1 สวิตช์ปุ่มกด 
        2.2.2 คอนแทกเตอร์ 
        2.2.3 รีเลย์โหลดเกิน 
        2.2.4 รีเลย์ตั้งเวลา 
        2.2.5 สวิตช์เลือก 
        2.2.6 สวิตช์ความดัน 
        2.2.7 สวิตช์จ ากัดระยะ 
        2.2.8 สวิตช์ลูกลอย 
        2.2.9 หลอดไฟสัญญาณ 
  2.3 การตรวจสอบอุปกรณ์ 
        2.3.1 การตรวจสอบสภาพของสวิตช์ปุ่มกด 
        2.3.2 การตรวจสอบสภาพของคอนแทกเตอร์ 
        2.3.3 การตรวจสอบสภาพของรีเลย์โหลดเกิน 
        2.3.4 การตรวจสอบสภาพของรีเลย์ตั้งเวลา 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 2 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่ 2 

จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  อุปกรณ์ควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 
จ านวนชั่วโมง 

7 ชั่วโมง 
5.1 การน าเข้าสู้บทเรียน 
 1.  ตรวจความพร้อมผู้เรียน  โดยการเช็คชื่อผู้เรียน   
 2.  แนะน ารายวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟฟ้า  เกณฑ์การประเมินผล  ทฤษฎี  /  ปฏิบัติ   
 3.  ผู้สอนแจกแบผู้สอนบอกจุดประสงค์การเรียนรู้ และแผนวัดผล ประเมินผลในหน่วยการเรียนที่ 2 บท
สอบก่อนเรียนให้นักศึกษาท าแบบทดสอบก่อนเรียน 
 5.  น าเข้าสู่บทเรียน  โดยถามนักเรียนสัญลักษณ์ท่ีใช้ในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 
5.2 การเรียนรู้ 
 1. ผู้สอนอธิบายเรื่อง ชนิดของการควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า 
 2.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง อุปกรณ์ท่ีใช้ในวงจรควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า      
  
5.3 การสรุป 
 1.  ซักถามเกี่ยวกับ ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  
 2.  สรุปผลการทดลอง ซักถาม ตอบข้อสงสัย 
 
5.4 การวัดและประเมินผล 
 1.  ประเมินผลหลังเรียนจากแบบทดสอบหลังเรียน 
 2.  ผู้สอนบันทึกผลหลังการสอน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 2 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่2 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  อุปกรณ์ควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า จ านวนชั่วโมง 
7ชั่วโมง 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 
 6.1 สื่อสิ่งพิมพ์ 
 1. หนังสือเรียนวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  
          2.  แบบทดสอบก่อนเรียน   
          3.   แบบทดสอบหลังเรียน 
          4.  แบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
 6.2 สื่อโสตทัศน์ (ถ้ามี)  
 1. เอกสารประกอบวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 2. ระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 3. เครื่องรับโทรทัศน์ 
 4. เครื่องคอมพิวเตอร์พกพา หรือแท็บเล็ต หรือ สมาร์ทโฟน  
6.3 หุ่นจ าลองหรือของจริง (ถ้ามี) 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
.....................................................................................................................  
 6.4 อ่ืนๆ (ถ้ามี) 
.................................................................................................................................................. ...............................
.................................................................................................... .................................... 
7. เอกสารประกอบการจัดการเรียนรู้ (ใบความรู้ ใบงาน ใบมอบหมายงาน ฯลฯ ) 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ............ 
8. การบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 
.................................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ............ 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 2 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 2 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  อุปกรณ์ควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

9. การวัดและประเมินผล 
 9.1 ก่อนเรียน 
 ได้ท าการพูดคุยเพ่ือสร้างความเป็นกันเอง ความรู้สึกที่ดีเป็นกันเอง โดยมีกิจกรรม การถาม-ตอบในเรื่อง
ของขั้วการต่อมอเตอร์ไฟฟ้าโดยถามว่ามอเตอร์ที่ใช้ไฟในบ้านเราเรียกว่าอะไรซึ่งเมื่อนักเรียนตอบว่ามอเตอร์
ไฟฟ้ากระแสสลับ ๑ เฟส ก็จะถึงขั้นตอนการให้ข้อมูลต่อไป โดยจะอบรมคุณธรรมจริยธรรมหลังจากถาม-ตอบ
โดยใช้เวลาประมาณ ๑๐-๑๕ นาท ี
 9.2 ขณะเรียน 
 ให้นักเรียนท าแบบฝึกหัด โดยครูเดินดูแลนักศึกษาอย่างใกล้ชิด และสังเกตพฤติกรรมการเรียนของ 
 เฉลยแบบฝึกหัด โดยสุ่มเรียกนักเรียนเพื่อร่วมเฉลยแบบฝึกหัด และแลกเปลี่ยนเหตุผลระหว่างกัน 
9.3 หลังเรียน 
 1.ให้นักเรียนท าแบบทดสอบในระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 2 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 2 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  อุปกรณ์ควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า  จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

10. บันทึกหลังสอน 
 10.1 ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรูป 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.................................................................................................  
 
10.2 ผลการเรียนรู้ของนักเรียน นักศึกษา 
................................................................................................... ..............................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.............................................................................................................................. ...................................................
................................................................................ ................. 
10.3 แนวทางการพัฒนาคุณภาพการเรียนรู้ 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ....................................................
........................................................................... 



 

 

แบบทดสอบก่อนเรียน 
1. ช่างเครื่องโยกคัตเอาต์ (Cut Out) ให้มอเตอร์ท างาน เป็นการควบคุมมอเตอร์วิธีใด       
ก.    ควบคุมด้วยมือ    
ข.    ควบคุมแบบกึ่งอัตโนมัติ   
ค.    ควบคุมแบบอัตโนมัติ   
ง.    ควบคุมแบบรวม   
  
2. ช่างเครื่องกดสวิตช์ปุ่มกดเริ่มท างานให้มอเตอร์ท างาน เป็นการควบคุมมอเตอร์วิธีใด  
ก.    ควบคุมด้วยมือ    
ข.    ควบคุมแบบกึ่งอัตโนมัติ   
ค.    ควบคุมแบบอัตโนมัติ   
ง.    ควบคุมแบบรวม   
  
3. หลังจากมอเตอร์ท างานไปแล้ว 4 ชั่วโมง มอเตอร์จะหยุดท างานเอง เป็นการควบคุมมอเตอร์วิธีใด 
ก.    ควบคุมด้วยมือ    
ข.    ควบคุมแบบกึ่งอัตโนมัติ   
ค.    ควบคุมแบบอัตโนมัติ   
ง.    ควบคุมแบบรวม   
  
4.  รีเลย์มีหลักการท างานเหมือนอุปกรณ์ในข้อใด          
ก.    สวิตช์ปุ่มกด     
ข.    สวิตช์ปุ่มกดฉุกเฉิน     
ค.    รีเลย์ตั้งเวลา    
ง.    คอนแทกเตอร์ 
  
5. ควรใช้สวิตช์ชนิดใดควบคุมหลอดไฟฟ้า เมื่อกดสวิตช์แล้วปล่อยมือ หลอดไฟฟ้ายังคงสว่าง  
     ก.    สวิตช์ปุ่มกดหน้าสัมผัสปกติเปิด   
ข.    สวิตช์ปุ่มกดหน้าสัมผัสปกติปิด    
ค.    สวิตช์ปุ่มกดล็อกได้หน้าสัมผัสปกติเปิด   
ง.    สวิตช์ปุ่มกดล็อกได้หน้าสัมผัสปกติปิด  
 
  



 

 

6. งานที่ต้องการควบคุมการเคลื่อนที่ในแนวตรง ควรใช้อุปกรณ์ชนิดใดในวงจรควบคุม                                
     ก.    สวิตช์ควบคุมการไหล     

ข.    สวิตช์จ ากัดระยะ 
 ค.    สวิตช์ลูกลอย    

ง.    สวิตช์ความดัน 
 
7. งานที่ต้องการควบคุมระดับของเหลว ควรใช้อุปกรณ์ชนิดใดในวงจรควบคุม                                                             
     ก.    สวิตช์ควบคุมการไหล     

ข.    สวิตช์จ ากัดระยะ 
 ค.    สวิตช์ลูกลอย    

ง.    สวิตช์ความดัน 
 
8. งานที่ต้องการหยุดท างานทันทีบ่อยครั้ง ควรใช้สวิตช์ปุ่มกดชนิดใดในวงจรควบคุม                                                             

ก.    แบบธรรมดา    
ข.    แบบฉุกเฉิน     
ค.    แบบใช้เท้าเหยียบ    
ง.    แบบมีไฟสัญญาณ  

 
9. อุปกรณ์ควบคุมชนิดใด ท างานโดยอาศัยอ านาจแม่เหล็กไฟฟ้า 

ก.    คอนแทกเตอร์   
ข.    รีเลย์ตั้งเวลา     
ค.    สวิตช์จ ากัดระยะ    
ง.    รีเลยโ์หลดเกิน 

  
 
10. อุปกรณ์ควบคุมชนิดใด ท างานโดยอาศัยผลของความร้อน 

ก.    คอนแทกเตอร์   
ข.    รีเลย์ตั้งเวลา     
ค.    สวิตช์จ ากัดระยะ    
ง.    รีเลยโ์หลดเกิน  

 
  



 

 

11. อุปกรณ์ควบคุมชนิดใด มีหน้าสัมผัสหลัก และหน้าสัมผัสช่วย 
ก.    คอนแทกเตอร์   
ข.    รีเลย์ตั้งเวลา     
ค.    สวิตช์จ ากัดระยะ    
ง.    รีเลยโ์หลดเกิน 

 
12. อุปกรณ์ควบคุมชนิดใด สามารถควบคุมเวลาได้ 

ก.    คอนแทกเตอร์   
ข.    รีเลย์ตั้งเวลา     
ค.    สวิตช์จ ากัดระยะ    
ง.    รีเลยโ์หลดเกิน 

 
13. อุปกรณ์ควบคุมชนิดใด สามารถป้องกันอันตรายของมอเตอร์เนื่องจากกระแสไฟฟ้าไหลเกินพิกัด 

ก.    คอนแทกเตอร์   
ข.    รีเลย์ตั้งเวลา     
ค.    สวิตช์จ ากัดระยะ    
ง.    รีเลยโ์หลดเกิน 

 
14. ส่วนใดของคอนแทกเตอร์ ที่ควบคุมการจ่ายกระแสไฟฟ้าให้มอเตอร์ 

ก.    หน้าสัมผัสปกติเปิด    
ข.    หน้าสัมผัสปกติปิด     
ค.    หน้าสัมผัสหลัก    
ง.    หน้าสัมผัสช่วย 

 
 
15. ต้องการแสดงสภาวะการท างานปกติของวงจร จะใช้หลอดสัญญาณสีอะไร 

ก.    ขาว     
ข.    เขียว     
ค.    เหลือง     
ง.     แดง 

 
  



 

 

16. ใช้โอห์มมิเตอร์วัดค่าความต้านทานของหน้าสัมผัส อ่านค่าได้ค่าสูงสุด แสดงว่าเป็นหน้าสัมผัสแบบใด 
ก.    ปกติเปิด     
ข.    ปกติปิด     
ค.    หลัก     
ง.    ชว่ย 

 
17. ใช้โอห์มมิเตอร์วัดค่าความต้านทานของหน้าสัมผัสแล้ว อ่านค่าได้ค่าต่ าสุดแสดงว่าเป็นหน้าสัมผัสแบบใด 

ก.    ปกติเปิด     
ข.    ปกติปิด     
ค.    หลัก     
ง.    ชว่ย 

 
18. เมื่อรีเลย์โหลดเกินตัดวงจร (Trip) แล้ว ใช้โอห์มมิเตอร์วัดค่าความต้านทานของหน้าสัมผัส  
      อ่านค่าได้ค่าสูงสุด แสดงว่าเป็นหน้าสัมผัสแบบใด 

ก.    ปกติปิด     
ข.    ปกติเปิด     
ค.    หลัก     
ง.    ชว่ย 

 
19. เมื่อรีเลย์โหลดเกินตัดวงจร (Trip) แล้ว ใช้โอห์มมิเตอร์วัดค่าความต้านทานของหน้าสัมผัสแล้ว 
      อ่านค่าได้ค่าต่ าสุด แสดงว่าเป็นหน้าสัมผัสแบบใด 

ก.    ปกติปิด     
ข.    ปกติเปิด     
ค.    หลัก     
ง.    ชว่ย 

 
20. ใช้โอห์มมิเตอร์วัดค่าความต้านทานของขดลวด (Coil) ของคอนแทกเตอร์อ่านค่าได้ค่าสูงสุด 
       แสดงว่าขดลวดมีสภาพเป็นอย่างไร 

ก.    ปกติ     
ข.    ไหม้     
ค.    ขาด     
ง.    เสื่อม 

  



 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 3 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที ่3-4 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  
จ านวนชั่วโมง 

14 ชั่วโมง 
1. สาระส าคัญ 
 ในงานการควบคุมเครื่องกลไฟฟ้า หรือการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้านั้นจะต้องมีอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ 
หลายอุปกรณ์ประกอบในวงจรอย่างเหมาะสมกับแต่ละวิธีของการควบคุม เพ่ือให้การท างานของวงจรเป็นไปตาม
ความต้องการ และมีความปลอดภัยในการใช้งาน ส่วนส าคัญท่ีต้องทราบส าหรับการควบคุมเครื่องกลไฟฟ้าคือ 
วิธีการควบคุม การเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุม และการตรวจสอบสภาพของอุปกรณ์ควบคุมนั้น ๆ 
2. สมรรถนะประจ าหน่วย  
  2.1 การอ่านสัญลักษณ์ในงานการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 
 3.1 ด้านความรู้ 
 3.1.1 เพ่ือให้รู้จักส่วนประกอบของวงจรไฟฟ้าส าหรับมอเตอร์ 
 3.1.2 เพ่ือให้เข้าใจวิธีการหาขนาดสายไฟฟ้าท่ีเหมาะสมกับวงจรมอเตอร์ 
 
 3.2 ด้านทักษะ 
  3.2.1 เพ่ือให้เข้าใจวิธีการเลือกอุปกรณ์ป้องกันการลัดวงจรของมอเตอร์ 
 3.2.2 เพื่อให้เข้าใจวิธีการเลือกใช้คอนแทกเตอร์ให้เหมาะสมกับวงจรมอเตอร์ 
 3.3 คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค์ 
  3.3.1 นักศึกษามีการพัฒนาคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ในด้านความ
รับผิดชอบ มีวินัยในตนเอง และมีกิจนิสัยในการสนใจใฝ่รู้ 

 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 3 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่ 3-4 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

4. เนื้อหาสาระการเรียนรู้ 
หน่วยที่ 3 ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์           
3.1 ส่วนประกอบของวงจรไฟฟ้าส าหรับมอเตอร์ 
  3.2 สายไฟฟ้าส าหรับวงจรมอเตอร์ 
        3.2.1 วงจรที่มีมอเตอร์ตัวเดียว 
        3.2.2 วงจรที่มีมอเตอร์หลายตัว 
  3.3 อุปกรณ์ป้องกันกระแสไหลเกิน 
        3.3.1 ขนาดของอุปกรณ์ป้องกันการลัดวงจรไฟฟ้าย่อยที่มีมอเตอร์ตัวเดียว 
        3.3.2 ขนาดของอุปกรณ์ป้องกันการลัดวงจรไฟฟ้าย่อยที่มีมอเตอร์หลายตัว 
        3.3.3 ขนาดของอุปกรณ์ป้องกันการลัดวงจรของสายไฟฟ้าป้อนวงจร 
  3.4 อุปกรณ์ป้องกันโหลดเกิน 
  3.5 คอนแทกเตอร์ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 3 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่ 3-4 

จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  
จ านวนชั่วโมง 

14 ชั่วโมง 
5.1 การน าเข้าสู้บทเรียน 
 1.  ตรวจความพร้อมผู้เรียน  โดยการเช็คชื่อผู้เรียน   
 2.  แนะน ารายวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟฟ้า  เกณฑ์การประเมินผล  ทฤษฎี  /  ปฏิบัติ   
 3.  ผู้สอนแจกแบผู้สอนบอกจุดประสงค์การเรียนรู้ และแผนวัดผล ประเมินผลในหน่วยการเรียนที่ 3 บท
ทดสอบก่อนเรียนให้นักศึกษาท าแบบทดสอบก่อนเรียน 
 5.  น าเข้าสู่บทเรียน  โดยถามนักเรียนวิธีการหาขนาดสายไฟฟ้าที่เหมาะสมกับวงจรมอเตอร์ 
ตัวเดียว และวงจรมอเตอร์หลายตัวได้ 
5.2 การเรียนรู้ 
 1. ผู้สอนอธิบายเรื่อง ชนิดของอุปกรณ์ป้องกันการลัดวงจรได้ 
 2.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง วิธีการหาขนาดของอุปกรณ์ป้องกันการลัดวงจรมอเตอร์ 
  
5.3 การสรุป 
 1.  ซักถามเกี่ยวกับ วิธีการหาขนาดสายไฟฟ้าที่เหมาะสมกับวงจรมอเตอร์ 
ตัวเดียว และวงจรมอเตอร์หลายตัวได้ 
 2.  สรุปผลการทดลอง ซักถาม ตอบข้อสงสัย 
 
5.4 การวัดและประเมินผล 
 1.  ประเมินผลหลังเรียนจากแบบทดสอบหลังเรียน 
 2.  ผู้สอนบันทึกผลหลังการสอน 

 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 3 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 3-4 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 
 6.1 สื่อสิ่งพิมพ์ 
 1. หนังสือเรียนวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  
          2.  แบบทดสอบก่อนเรียน   
          3.   แบบทดสอบหลังเรียน 
          4.  แบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
 6.2 สื่อโสตทัศน์ (ถ้ามี)  
 1. เอกสารประกอบวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 2. ระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 3. เครื่องรับโทรทัศน์ 
 4. เครื่องคอมพิวเตอร์พกพา หรือแท็บเล็ต หรือ สมาร์ทโฟน  
6.3 หุ่นจ าลองหรือของจริง (ถ้ามี) 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
.....................................................................................................................  
 6.4 อ่ืนๆ (ถ้ามี) 
.................................................................................................................................................. ...............................
.................................................................................................... .................................... 
7. เอกสารประกอบการจัดการเรียนรู้ (ใบความรู้ ใบงาน ใบมอบหมายงาน ฯลฯ ) 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ............ 
8. การบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 
.................................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ............ 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 3 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 3-4 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

9. การวัดและประเมินผล 
 9.1 ก่อนเรียน 
 1. ผู้สอนตรวจความพร้อมของนักศึกษา โดยให้เข้าแถวหน้าห้องเรียน และขานชื่อ ตรวจ 
การแต่งกาย และสมุด เครื่องเขียน   
 2. ผู้สอนบอกจุดประสงค์การเรียนรู้ และแผนวัดผล ประเมินผลในหน่วยการเรียนที่ 3   
 3. ผู้สอนแจกแบบทดสอบก่อนเรียนให้นักศึกษาท าแบบทดสอบก่อนเรียน 
 9.2 ขณะเรียน 
 ให้นักเรียนท าแบบฝึกหัด โดยครูเดินดูแลนักศึกษาอย่างใกล้ชิด และสังเกตพฤติกรรมการเรียนของ 
 เฉลยแบบฝึกหัด โดยสุ่มเรียกนักเรียนเพื่อร่วมเฉลยแบบฝึกหัด และแลกเปลี่ยนเหตุผลระหว่างกัน 
9.3 หลังเรียน 
 1.ให้นักเรียนท าแบบทดสอบในระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 3 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 3-4 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทกเตอร์                  จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

10. บันทึกหลังสอน 
 10.1 ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรูป 
............................................................................................................................. ....................................................
......................................................................................................................................................................... ........
........................................................................................................................... ......................................................
.................................................................................................  
 
10.2 ผลการเรียนรู้ของนักเรียน นักศึกษา 
................................................................ .................................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ....................................................
................................................................................................. 
10.3 แนวทางการพัฒนาคุณภาพการเรียนรู้ 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.................................................................... .............................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
........................................................................... 

 



 

 

แบบทดสอบก่อนเรียน 
1.ข้อใดคือ ส่วนประกอบของวงจรไฟฟ้าส าหรับมอเตอร์        

ก.    สายไฟฟ้าวงจรย่อย หลอดสัญญาณ เครื่องควบคุมมอเตอร์   
ข.    เครื่องป้องกันการลัดวงจร เครื่องปลดวงจรมอเตอร์ เครื่องควบคุมมอเตอร์ 
ค.    เครื่องควบคุมแบบอัตโนมัติ เครื่องปลดวงจรมอเตอร์ เครื่องควบคุมมอเตอร์ 
ง.    เครื่องควบคุมด้วยมือ สายไฟฟ้าวงจรย่อย เครื่องปลดวงจรมอเตอร์ เครื่องควบคุมมอเตอร์ 

2. ค่ากระแส FLA หมายถึงข้อใด  
ก.    ค่าพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ของมอเตอร์ตามแผ่นป้าย 
ข.    ค่าพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ของมอเตอร์  
ค.    ค่าพิกัดกระแสของสายวงจรย่อย 
ง.    ค่าพิกัดกระแสของสายป้อน   

3. ค่ากระแส FLC หมายถึงข้อใด 
ก.    ค่าพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ของมอเตอร์ตามแผ่นป้าย 
ข.    ค่าพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ของมอเตอร์  
ค.    ค่าพิกัดกระแสของสายวงจรย่อย 
ง.    ค่าพิกัดกระแสของสายป้อน   

4. สายไฟฟ้าที่ใช้ในการติดตั้งมอเตอร์ตามมาตรฐาน มอก.11-2531 ตารางที่ 4 คือ ข้อใด        
ก.    สาย NYY     
ข.    สาย VAF 
ค.    สาย VFF 
ง.    สาย THW     

5. ฟิวส์ชนิดที่ถูกออกแบบมาเพ่ือใช้งานกับวงจรมอเตอร์คือ ฟิวส์ชนิดใด  
ก.    ฟิวส์เส้น 
ข.    ฟิวส์กระบอก   
ค.    ฟิวส์หน่วงเวลา    
ง.    ฟิวส์ตัดไว 

6. การติดตั้งมอเตอร์เหนี่ยวน า 3 เฟส 380โวลต์ ขนาด 7.5 แรงม้ามีพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ 11.5  
    แอมแปร์ มีค่าพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ของมอเตอร์ตามแผ่นป้าย 9.75 แอมแปร์ ต้องใช้สายไฟฟ้า 
    ที่ทนกระแสไหลได้เท่าไร        

 ก.    11.5 แอมแปร์    
ข.    9.75 แอมแปร์                                  
ค.    14.37 แอมแปร์    
ง.    12.18 แอมแปร์  

 



 

 

7. การติดตั้งมอเตอร์เหนี่ยวน า 1 เฟส 220โวลต์ ขนาด 1.5 แรงม้ามีพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ 9.6  
    แอมแปร์ มีค่าพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ของมอเตอร์ตามแผ่นป้าย 7.5 แอมแปร์ ต้องใช้สายไฟฟ้า 
    ที่ทนกระแสไหลได้เท่าไร        
  ก.    12 แอมแปร์     

ข.    10 แอมแปร์ 
ค.    9.6 แอมแปร์      
ง.    7.5 แอมแปร ์

8. การติดตั้งมอเตอร์เหนี่ยวน า 3 เฟส 380 โวลต์ ขนาด 20 แรงม้า มีพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ 30  
    แอมแปร์ กับมอเตอร์เหนี่ยวน า 3 เฟส 380 โวลต์ ขนาด 50 แรงม้า มีพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ 72  
    แอมแปร์ ต้องใช้สายไฟฟ้าป้อนวงจรที่ทนกระแสไหลได้เท่าไร                    

ก.    72 แอมแปร์     
ข.    90 แอมแปร์  
ค.    102 แอมแปร์       
ง.    120 แอมแปร์  

9. การติดตั้งมอเตอร์กระแสสลับ 1 เฟส 220 โวลต์ ขนาด 1.5 แรงม้า มีพิกัดกระแสโหลดเต็มที่ 9.6  
    แอมแปร์ กับมอเตอร์กระแสสลับ 1 เฟส 220 โวลต์ ขนาด 3 แรงม้า มีพิกัดกระแสโหลดเต็มที่  
    18.6 แอมแปร์ ต้องใช้สายไฟฟ้าป้อนวงจรที่ทนกระแสไหลได้เท่าไร                         

ก.    28.2 แอมแปร์    
ข.    32.8 แอมแปร์     
ค.    37.2 แอมแปร์    
ง.    47.8 แอมแปร์  

 
10. การป้องกันการลัดวงจรของมอเตอร์ตัวหมุนแบบกรงกระรอก 3 เฟส ขนาด 20 แรงม้า มีพิกัดกระแส  
       โหลดเต็มที่ 30 แอมแปร์ รหัสอักษร V เริ่มเดินโดยรับแรงดันไฟฟ้าเต็มที่ ควรใช้เซอร์กิตเบรกเกอร์ 
       ชนิดเวลาผกผันขนาดเท่าไร      

ก.    35 แอมแปร์     
ข.    60 แอมแปร์     
ค.    75 แอมแปร์     
ง.    90 แอมแปร์  

11. อุปกรณ์ที่สามารถป้องกันอันตรายของมอเตอร์เนื่องจากกระแสไฟฟ้าไหลเกินพิกัดคือ ข้อใด   
ก.    คอนแทกเตอร์   
ข.    รีเลย์ตั้งเวลา     
ค.    สวิตช์แม่เหล็ก    
ง.    รีเลยโ์หลดเกิน 



 

 

 
12. ควรปรับตั้งอุปกรณ์ท่ีท าหน้าที่ป้องกันมอเตอร์ที่ต าแหน่งเท่าไร ส าหรับมอเตอร์ตัวหมุนแบบ 
      กรงกระรอก 3 เฟส 380 โวลต์ 25 แรงม้า มีค่ากระแสโหลดเต็มที่บนแผ่นป้ายประจ าเครื่อง 32  
      แอมแปร์ และระบุอุณหภูมิเพ่ิมข้ึนขณะใช้งาน 30◦C 

ก.    40 แอมแปร์     
ข.    64 แอมแปร์     
ค.    80 แอมแปร์     
ง.    88 แอมแปร์ 

13.ส่วนใดของคอนแทกเตอร์ที่ใช้ส าหรับตัด หรือต่อการจ่ายกระแสไฟฟ้าให้มอเตอร์ 
ก.    หน้าสัมผัสปกติเปิด    
ข.    หน้าสัมผัสปกติปิด     
ค.    หน้าสัมผัสหลัก    
ง.    หน้าสัมผัสช่วย 

14. ในวงจรควบคุมการเริ่มเดิน และหยุดมอเตอร์ที่ท างานแบบสั้น ๆ และการกลับทิศทางหมุนของ   
       มอเตอร์ตัวหมุนแบบกรงกระรอก ควรใช้คอนแทกเตอร์รหัสตามข้อใด 

ก.    AC-1     
ข.    AC-3     
ค.    AC-2     
ง.    AC-4 

15. วงจรควบคุมมอเตอร์เหนี่ยวน าทั่ว ๆ ไปจะใช้คอนแทกเตอร์รหัสตามข้อใด 
ก.    AC-1     
ข.    AC-3     
ค.    AC-2     
ง.    AC-4 

  



 

 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 4 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่5-6 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง และการควบคุม                  
จ านวนชั่วโมง 

14 ชั่วโมง 
1. สาระส าคัญ 
 หลักการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงตอนเริ่มเดินคือ การควบคุมกระแสไฟฟ้าที่ไหลเข้าวงจรอาร์
เมเจอร์โดยการต่อความต้านทานเริ่มเดิน (Starting Resistance) อนุกรมกับขดลวดอาร์เมเจอร์ ในขณะที่
มอเตอร์เริ่มเดินค่าความต้านทานจะมีค่ามากเพ่ือป้องกันกระแสไฟฟ้าไม่ให้ไหลผ่านเข้าขดลวดอาร์เมเจอร์มาก 
เมื่อมอเตอร์หมุนไปได้แล้วจึงค่อย ๆ ลดค่าความต้านทานเริ่มเดินทีละน้อย และในที่สุดก็จะถูกปลดออกจาก
วงจร อุปกรณ์ท่ีใช้เริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง เรียกว่า กล่องส าหรับเริ่มเดินชนิด 3 ขั้ว (Three Point 
Starting Box) และกล่องส าหรับเริ่มเดิน 4 ขั้ว (Four Point Starting box) 
2. สมรรถนะประจ าหน่วย  
  2.1 ปฏิบัติงานการควบคุมมอเตอร์กระแสตรง 
3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 
 3.1 ด้านความรู้ 
 3.1.1 เพ่ือให้รู้จักส่วนประกอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
 3.1.2 เพ่ือให้รู้จักมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงชนิดต่าง ๆ 
 3.1.3 เพื่อให้เข้าใจหลักการการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
 3.1.4 เพื่อให้เข้าใจวิธีการควบคุมความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
 
 3.2 ด้านทักษะ 
  3.2.1 เพ่ือให้เข้าใจวิธีการควบคุมการกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
 3.2.2 เพื่อให้เข้าใจวิธีการหยุดหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
 3.3 คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค์ 
  3.3.1 นักศึกษามีการพัฒนาคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
ในด้านความรับผิดชอบ มีวินัยในตนเอง และมีกิจนิสัยในการสนใจใฝ่รู้ 

 
 
 
 

 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 4 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่ 5-6 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง และการควบคุม                  จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

4. เนื้อหาสาระการเรียนรู้ 
หน่วยที่ 4 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง และการควบคุม           
4.1 ส่วนประกอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
                            4.1.1 โครงเครื่อง 
         4.1.2 ขั้วแม่เหล็ก 
         4.1.3 ตัวหมุน 
         4.1.4 แปรงถ่าน    
4.2 หลักการของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
4.3 ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
         4.3.1 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบอนุกรม 
         4.3.2 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบขนาน 
         4.3.3 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบผสม 
 4.4 การเริ่มเดินของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
         4.4.1 การเริ่มเดินของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงด้วยกล่องส าหรับเริ่มเดินชนิด 3 ขั้ว 
         4.4.2 การเริ่มเดินของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงด้วยกล่องส าหรับเริ่มเดินชนิด 4 ขั้ว 
4.5 การควบคุมความเร็วของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
         4.5.1 การควบคุมความเร็วของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบขนาน 
         4.5.2 การควบคุมความเร็วของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบอนุกรม  
4.6 การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
              4.6.1 วิธีเปลี่ยนทิศทางกระแสไฟฟ้าที่ไหลผ่านขดลวดอาร์เมเจอร์ 
                4.6.2 วิธีเปลี่ยนทิศทางกระแสไฟฟ้าที่ไหลผ่านขดลวดสนาม 
4.7 การหยุดมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
                  4.7.1 การเบรกมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงด้วยการเบรกโดยการกลับเฟส 
                 4.7.2 การเบรกมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงด้วยการเบรกแบบพลวัต 
                 4.7.3 การเบรกมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงด้วยการเบรกแบบพลังงานกลับคืน 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 4 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่ 5-6 

จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง และการควบคุม 
จ านวนชั่วโมง 

14 ชั่วโมง 
5.1 การน าเข้าสู้บทเรียน 
 1.  ตรวจความพร้อมผู้เรียน  โดยการเช็คชื่อผู้เรียน   
 2.  แนะน ารายวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟฟ้า  เกณฑ์การประเมินผล  ทฤษฎี  /  ปฏิบัติ   
 3.  ผู้สอนบอกจุดประสงค์การเรียนรู้ และแผนวัดผล ประเมินผลในหน่วยการเรียนที่ 4   
 5.  น าเข้าสู่บทเรียน  โดยถามนักเรียน  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง และการควบคุม 
5.2 การเรียนรู้ 
 1. ผู้สอนอธิบายเรื่อง ส่วนประกอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
 2.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง หลักการของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
 3.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
  
5.3 การสรุป 
 1.  ซักถามเกี่ยวกับ ส่วนประกอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงหน้าชั้นเรียน 
 2.  สรุปผลการทดลอง ซักถาม ตอบข้อสงสัย 
 
5.4 การวัดและประเมินผล 
 1.  ประเมินผลหลังเรียนจากแบบทดสอบหลังเรียน 
 2.  ผู้สอนบันทึกผลหลังการสอน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 4 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 5-6 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง และการควบคุม จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 
 6.1 สื่อสิ่งพิมพ์ 
 1. หนังสือเรียนวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  
          2.  แบบทดสอบก่อนเรียน   
          3.   แบบทดสอบหลังเรียน 
          4.  แบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
 6.2 สื่อโสตทัศน์ (ถ้ามี)  
 1. เอกสารประกอบวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 2. ระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 3. เครื่องรับโทรทัศน์ 
 4. เครื่องคอมพิวเตอร์พกพา หรือแท็บเล็ต หรือ สมาร์ทโฟน  
6.3 หุ่นจ าลองหรือของจริง (ถ้ามี) 
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.....................................................................................................................  
 6.4 อ่ืนๆ (ถ้ามี) 
.................................................................................................... .............................................................................
............................................................................................................................. ........... 
7. เอกสารประกอบการจัดการเรียนรู้ (ใบความรู้ ใบงาน ใบมอบหมายงาน ฯลฯ ) 
............................................................................................................................. ....................................................
......................................................................................................................................... 
8. การบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ............ 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 4 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 5-6 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง และการควบคุม จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

9. การวัดและประเมินผล 
 9.1 ก่อนเรียน 
 ได้ท าการพูดคุยเพ่ือสร้างความเป็นกันเอง ความรู้สึกที่ดีเป็นกันเอง โดยมีกิจกรรม การถาม-ตอบในเรื่อง
ของขั้วการต่อมอเตอร์ไฟฟ้าโดยถามว่ามอเตอร์ที่ใช้ไฟในบ้านเราเรียกว่าอะไรซึ่งเมื่อนักเรียนตอบว่ามอเตอร์
ไฟฟ้ากระแสสลับ ๑ เฟส ก็จะถึงขั้นตอนการให้ข้อมูลต่อไป โดยจะอบรมคุณธรรมจริยธรรมหลังจากถาม-ตอบ
โดยใช้เวลาประมาณ ๑๐-๑๕ นาท ี
 9.2 ขณะเรียน 
 ให้นักเรียนท าแบบฝึกหัด โดยครูเดินดูแลนักศึกษาอย่างใกล้ชิด และสังเกตพฤติกรรมการเรียนของ 
 เฉลยแบบฝึกหัด โดยสุ่มเรียกนักเรียนเพื่อร่วมเฉลยแบบฝึกหัด และแลกเปลี่ยนเหตุผลระหว่างกัน 
9.3 หลังเรียน 
 1.ให้นักเรียนท าแบบทดสอบในระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 4 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้ง5-6 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง และการควบคุม  จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

10. บันทึกหลังสอน 
 10.1 ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรูป 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.................................................................................................  
 
10.2 ผลการเรียนรู้ของนักเรียน นักศึกษา 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.................................................................................................  
10.3 แนวทางการพัฒนาคุณภาพการเรียนรู้ 
...................................................................................................... ...........................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
................................................................................................................................. ................................................
................................................................................... ..............................................................................................
........................................................................... 

 



 

 

แบบทดสอบก่อนเรียน 
1. ข้อใดคือ ส่วนประกอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง        

ก.    ตัวอยู่กับที่ ขดสตาร์ต ขั้วแม่เหล็ก คอมมิวเทเตอร์   
ข.    ตัวอยู่กับที่ ขดรัน ขั้วแม่เหล็ก คอมมิวเทเตอร์  
ค.    โครงเครื่อง ขั้วแม่เหล็ก อาร์เมเจอร์ แปรงถ่าน  
ง.    โครงเครื่อง ขั้วแม่เหล็ก อาร์เมเจอร์ ตัวหมุน 
 

2. ส่วนประกอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงข้อใดท าหน้าที่เป็นวงจรแม่เหล็ก  
ก.    โครงเครื่อง 
ข.    ขั้วแม่เหล็ก  
ค.    อาร์เมเจอร์ 
ง.    คอมมิวเทเตอร์  
  

3. มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงสามารถหมุนได้ด้วยคุณสมบัติข้อใด 
ก.    กระแสไฟฟ้าที่จ่ายให้ขดสตาร์ต  
ข.    กระแสไฟฟ้าที่จ่ายให้ขดรัน  
ค.    อ านาจสนามแม่เหล็กของตัวอยู่กับท่ี  
ง.    อ านาจสนามแม่เหล็กของขดลวด 2 ชุด 
     

4. เมื่อต้องการเริ่มเดินต้องต่อโหลดไว้เสมอ เป็นคุณสมบัติของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงชนิดใด       
ก.    มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบขนาน  
ข.    มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบอนุกรม       
ค.    มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบผสมต่อขดลวดแบบชอร์ทชันต์ 
ง.    มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบผสมต่อขดลวดแบบลองชันต์ 
 
 

5. เพ่ือจ ากัดกระแสไฟฟ้าให้มีค่าปลอดภัยในการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงจะใช้วิธีการใด 
     ก.    ต่อความต้านทานเริ่มเดินขนานกับขดลวดอาร์เมเจอร์ 
 ข.    ต่อความต้านทานเริ่มเดินอนุกรมกับขดลวดอาร์เมเจอร์ 

ค.    ต่อความต้านทานเริ่มเดินขนานกับขดลวดสนาม   
ง.    ต่อความต้านทานเริ่มเดินอนุกรมกับขดลวดสนาม 

 
6. ชุดขดลวดอนุกรมในมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงจะต่ออย่างไร        
         ก.    ต่อขนานกับขดลวดสนาม 
 ข.    ต่ออนุกรมกับขดลวดสนาม                                  
 ค.    ต่อขนานกับขดลวดอาร์เมเจอร์ 
 ง.    ต่ออนุกรมกับขดลวดอาร์เมเจอร์  



 

 

 
7. ชุดขดลวดขนานในมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงจะต่ออย่างไร        
     ก.    ต่อขนานกับขดลวดสนาม 
 ข.    ต่ออนุกรมกับขดลวดสนาม                                  
 ค.    ต่อขนานกับขดลวดอาร์เมเจอร์ 
 ง.    ต่ออนุกรมกับขดลวดอาร์เมเจอร์  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 8-11 
 
8. จากรูปที่ก าหนดให้         หมายถึงข้อใด 

ก.    ชุดขดลวดขนาน 
ข.    ชุดขดลวดอนุกรม 
ค.    ขดลวดสนาม 
ง.    ความต้านทานเริ่มเดิน  
 

9. จากรูปที่ก าหนดให้         หมายถึงข้อใด 
ก.    ชุดขดลวดขนาน 
ข.    ชุดขดลวดอนุกรม 
ค.    ขดลวดสนาม 
ง.    ความต้านทานเริ่มเดิน  
  

10. จากรูปที่ก าหนดให้         หมายถึงข้อใด 
ก.    ชุดขดลวดขนาน 
ข.    ชุดขดลวดอนุกรม 
ค.    ขดลวดสนาม 

 ง.    ความต้านทานเริ่มเดิน  
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แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 5 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่7-9 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส และการควบคุม 
จ านวนชั่วโมง 

21 ชั่วโมง 
1. สาระส าคัญ 
        มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส เป็นมอเตอร์แบบเหนี่ยวน า (Induction motor) เป็นมอเตอร์ที่
มีขนาดแรงม้าต่ า ๆ มีแรงบิดเริ่มเดิน (Starting torque) ไม่สูงมากนัก นิยมใช้กันอย่างแพร่หลาย ใช้งานง่าย 
การดูแลบ ารุงรักษาง่าย การควบคุมการท างานของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสสามารถท าได้ไม่ยุ่งยากทั้ง
การเริ่มเดิน (Start) การหยุดท างานหรือหยุดหมุน (Stop) การควบคุมการกลับทิศทางหมุน (Reversing)) 
2. สมรรถนะประจ าหน่วย  
  2.1 ปฏิบัติงานการควบคุมมอเตอร์กระสลับ 
3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 
 3.1 ด้านความรู้ 
 3.1.1 เพื่อให้รู้จักมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสชนิดต่าง ๆ 
 3.1.2 เพ่ือให้เข้าใจหลักการควบคุมการเริ่มเดิน และการหยุดมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส 
 3.1.3 เพ่ือให้เข้าใจหลักการกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส 
 3.1.4 เพ่ือให้เข้าใจวิธีการควบคุมความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
 
 3.2 ด้านทักษะ 
  3.2.1 นักศึกษาสามารถบอกชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสได้ 
 3.2.2 นักศึกษาสามารถเขียนวงจรไฟฟ้าของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสได้ 
 3.2.3 นักศึกษาสามารถบอกวิธีการเริ่มเดิน และการหยุดมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสได้ 
 3.3 คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค์ 
  3.3.1 นักศึกษามีการพัฒนาคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
ในด้านความรับผิดชอบ มีวินัยในตนเอง และมีกิจนิสัยในการสนใจใฝ่รู้ 

 
 
 
 
 

 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 5 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่ 7-9 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส และการควบคุม จ านวนชั่วโมง 
21 ชั่วโมง 

4. เนื้อหาสาระการเรียนรู้ 
หน่วยที่ 5 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส และการควบคุม 
5.1 ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส 
         5.1.1 มอเตอร์แบบแยกเฟส   
         5.1.2 มอเตอร์ใช้ตัวเก็บประจุ 
         5.1.3 มอเตอร์แบบบังขั้ว 
         5.1.4 มอเตอร์ยูนิเวอร์แซล  
         5.1.5 มอเตอร์รีพัลชัน  
  5.2 การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระสลับ 1 เฟส 
         5.2.1 การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสโดยใช้คัตเอาต์  
         5.2.2 การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสโดยใช้สวิตช์ป้องกันมอเตอร์ หรือ
สวิตช์สตาร์ตมอเตอร์ 
          5.2.3 การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสโดยใช้คอนแทกเตอร์ 
  5.3 การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส 
         5.3.1 การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์แบบแยกเฟส และมอเตอร์ใช้ตัวเก็บประจุ 
         5.3.2 การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์แบบบังขั้ว 
         5.3.3 การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ยูนิเวอร์แซล  
         5.3.4 การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์รีพัลชัน   
  5.4 การหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส 
        5.4.1 การเบรกโดยการกลับเฟส 
        5.4.2 การเบรกแบบพลวัต 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 5 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
สอนครั้งที่ 7-9 

จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส และการควบคุม 
จ านวนชั่วโมง 

21 ชั่วโมง 
5.1 การน าเข้าสู้บทเรียน 
 1.  ตรวจความพร้อมผู้เรียน  โดยการเช็คชื่อผู้เรียน   
 2.  แนะน ารายวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟฟ้า  เกณฑ์การประเมินผล  ทฤษฎี  /  ปฏิบัติ   
 3.  ผู้สอนบอกจุดประสงค์การเรียนรู้ และแผนวัดผล ประเมินผลในหน่วยการเรียนที่ 5   
 5.  น าเข้าสู่บทเรียน  โดยถามนักเรียน  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส และการควบคุม 
5.2 การเรียนรู้ 
 1. ผู้สอนอธิบายเรื่อง ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส 
 2.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระสลับ 1 เฟส 
 3.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส 
 4. ผู้สอนอธิบายเรื่อง การหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส 
  
5.3 การสรุป 
 1.  ซักถามเกี่ยวกับ มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส และการควบคุม 
 2.  สรุปผลการทดลอง ซักถาม ตอบข้อสงสัย 
 
5.4 การวัดและประเมินผล 
 1.  ประเมินผลหลังเรียนจากแบบทดสอบหลังเรียน 
 2.  ผู้สอนบันทึกผลหลังการสอน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 5 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 7-9 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส และการควบคุม จ านวนชั่วโมง 
21 ชั่วโมง 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 
 6.1 สื่อสิ่งพิมพ์ 
 1. หนังสือเรียนวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  
          2.  แบบทดสอบก่อนเรียน   
          3.   แบบทดสอบหลังเรียน 
          4.  แบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
 6.2 สื่อโสตทัศน์ (ถ้ามี)  
 1. เอกสารประกอบวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 2. ระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 3. เครื่องรับโทรทัศน์ 
 4. เครื่องคอมพิวเตอร์พกพา หรือแท็บเล็ต หรือ สมาร์ทโฟน  
6.3 หุ่นจ าลองหรือของจริง (ถ้ามี) 
......................................................................................................... ........................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.....................................................................................................................  
 6.4 อ่ืนๆ (ถ้ามี) 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ........... 
7. เอกสารประกอบการจัดการเรียนรู้ (ใบความรู้ ใบงาน ใบมอบหมายงาน ฯลฯ ) 
............................................................................................................................. ....................................................
.............................................................................. ........................................................... 
8. การบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ............ 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 5 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 7-9 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส และการควบคุม จ านวนชั่วโมง 
21 ชั่วโมง 

9. การวัดและประเมินผล 
 9.1 ก่อนเรียน 
 ได้ท าการพูดคุยเพ่ือสร้างความเป็นกันเอง ความรู้สึกที่ดีเป็นกันเอง โดยมีกิจกรรม การถาม-ตอบในเรื่อง
ของชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส จะถึงขั้นตอนการให้ข้อมูลต่อไป โดยจะอบรมคุณธรรมจริยธรรม
หลังจากถาม-ตอบโดยใช้เวลาประมาณ ๑๐-๑๕ นาที 
 9.2 ขณะเรียน 
 ให้นักเรียนท าแบบฝึกหัด โดยครูเดินดูแลนักศึกษาอย่างใกล้ชิด และสังเกตพฤติกรรมการเรียนของ 
 เฉลยแบบฝึกหัด โดยสุ่มเรียกนักเรียนเพื่อร่วมเฉลยแบบฝึกหัด และแลกเปลี่ยนเหตุผลระหว่างกัน 
9.3 หลังเรียน 
 1.ให้นักเรียนท าแบบทดสอบในระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 5 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้ง7-9 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส และการควบคุม จ านวนชั่วโมง 
21 ชั่วโมง 

10. บันทึกหลังสอน 
 10.1 ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรูป 
............................................................................................................................. ....................................................
........................................................................................................................................................... ......................
............................................................................................................. .................................................................... 
 
10.2 ผลการเรียนรู้ของนักเรียน นักศึกษา 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.............................................................................................................................................................................. ... 
10.3 แนวทางการพัฒนาคุณภาพการเรียนรู้ 
.......................................................................................... .......................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ....................................................
....................................................................... ..........................................................................................................  

 



 

 

แบบทดสอบก่อนเรียน 

1. ข้อใดคือ ส่วนประกอบของมอเตอร์แบบแยกเฟส (Split Phase Motor)        
ก.    ขดสตาร์ต ขดรัน คอมมิวเทเตอร์ อาร์เมเจอร์   
ข.    ขดสตาร์ต ขดรัน ตัวเก็บประจุ คอมมิวเทเตอร์ 
ค.    ขดสตาร์ต ขดรัน สวิตช์แรงเหวี่ยงหนีศูนย์ ตัวหมุน 
ง.    ขดสตาร์ต ขดรัน สวิตชแ์รงเหวี่ยงหนีศูนย์ ตัวเก็บประจุ  
 

2. มอเตอร์แบบเริ่มเดินด้วยตัวเก็บประจุ มีคุณสมบัติดีกว่ามอเตอร์แบบแยกเฟสอย่างไร 
 ก.    มีแรงบิดเริ่มเดินต ่า กระแสขณะเริ่มเดินมาก 
 ข.    มีแรงบิดเริ่มเดินต ่า กระแสขณะเริ่มเดินน้อย 

ค.    มีแรงบิดเริ่มเดินสูง กระแสขณะเริ่มเดินมาก 
ง.    มีแรงบิดเริ่มเดินสูง กระแสขณะเริ่มเดินน้อย 
 

3. ข้อใดคือ ส่วนประกอบของมอเตอร์ใช้ตัวเก็บประจุแยกเฟสแบบถาวร 
ก.    ขดสตาร์ต ขดรัน คอมมิวเทเตอร์ อาร์เมเจอร์  
ข.    ขดสตาร์ต ขดรัน ตัวเก็บประจุ คอมมิวเทเตอร์  
ค.    ขดสตาร์ต ขดรัน สวิตช์แรงเหวี่ยงหนีศูนย์ ตัวหมุน 
ง.    ขดสตาร์ต ขดรัน ตัวหมุนแบบกรงกระรอก ตัวเก็บประจุ 
   

4. มอเตอร์ที่ให้ความเร็วรอบสูงมากเม่ือหมุนขณะไม่มีโหลดอาจจะเป็นอันตรายต่อมอเตอร์ได้ เป็น 
    คุณสมบัติของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสชนิดใด       

ก.    มอเตอร์ยูนิเวอร์แซล  
ข.    มอเตอร์แบบเริ่มเดินด้วยตัวเก็บประจุ       
ค.    มอเตอร์รีพัลชัน   
ง.    มอเตอร์แบบตัวเก็บประจุ 2 ค่า 

5. มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสชนิดใดสามารถใช้ได้ทั้งไฟฟ้ากระแสสลับ และไฟฟ้ากระแสตรง  
    ทีม่ีพิกัดแรงดันเท่ากัน  

ก.    มอเตอร์ยูนิเวอร์แซล  
ข.    มอเตอร์แบบเริ่มเดินด้วยตัวเก็บประจุ       
ค.    มอเตอร์รีพัลชัน 
ง.    มอเตอร์แบบตัวเก็บประจุ 2 ค่า 
 

6. มอเตอร์ใช้ตัวเก็บประจุแยกเฟสแบบถาวร ใช้ตัวเก็บประจุชนิดใด  
 ก.    ชนิดคาร์บอน 
 ข.    ชนิดบรรจุน้ ามัน                                  
 ค.    ชนิดสารละลายไฟฟ้า 
 ง.    ชนิดกระดาษฉาบฉนวนโลหะ 



 

 

 
7. ข้อใดคือ ลักษณะของขดลวดมอเตอร์ยูนิเวอร์แซล 
     ก.    ขดลวดอาร์เมเจอร์ต่อขนานกับขดลวดสนาม 
 ข.    ขดลวดสนามต่ออนุกรมกับคอมมิวเทเตอร์ 
 ค.    ขดลวดอาร์เมเจอร์ต่ออนุกรมกับขดลวดสนาม 
 ง.    ขดลวดสนามต่อขนานกับคอมมิวเทเตอร์ 
 
8. มอเตอร์แบบเริ่มเดินด้วยตัวเก็บประจุ ตัวเก็บประจุจะถูกตัดออกจากวงจรเมื่อไร 
 ก.    มอเตอร์หมุนได้ความเร็วรอบถึงร้อยละ 75 ของความเร็วรอบสูงสุด 
 ข.    มอเตอร์หมุนได้ความเร็วรอบถึงร้อยละ 85 ของความเร็วรอบสูงสุด 
 ค.    มอเตอร์หมุนได้ความเร็วรอบถึงร้อยละ 95 ของความเร็วรอบสูงสุด 
 ง.    มอเตอร์หมุนได้ความเร็วเต็มพิกัด 
 
9. ข้อใดกล่าวถูกต้องเกี่ยวกับสวิตช์แรงเหวี่ยงหนีศูนย์ 
 ก.    ต่ออนุกรมกับขดรัน 
 ข.    ต่ออนุกรมกับขดสตาร์ต 
 ค.    ต่อขนานกับขดรัน 
 ง.    ต่อขนานกับขดสตาร์ต 
 
           

 
 

 
 

 
จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 10 

 

10. จากรูปที่ก าหนดให้ ข้อใดกล่าวได้ถูกต้องที่สุด 
 ก.    วงจรขณะมอเตอร์แบบแยกเฟสหมุนได้ความเร็วรอบเต็มพิกัด     
 ข.    วงจรขณะมอเตอร์แบบแยกเฟสเริ่มเดิน (Start) 
 ค.    วงจรขณะมอเตอร์แบบแยกเฟสหยุดเดิน (Stop) 
 ง.    วงจรขณะมอเตอร์แบบแยกเฟสหมุนได้ความเร็วรอบต่ ากว่าร้อยละ 75 ของความเร็ว   
                     รอบสูงสุด 
  

L 

N 

ขดรนั ขดสตารต์ 

สวิตชแ์รงเหว่ียงหนีศนูย ์



 

 

 

11. มอเตอร์ใช้ตัวเก็บประจุแยกเฟสแบบถาวร มีลักษณะการต่อตัวเก็บประจุตามข้อใด 
  ก.    ต่อขนานกับขดรัน 
 ข.    ต่อขนานกับขดสตาร์ต 
 ค.    ต่ออนุกรมกับขดรัน 
 ง.    ต่ออนุกรมกับขดสตาร์ต 
 
 
 
 

 

 

 

จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 12-13 
 

12. จากรูปเป็นวงจรของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสชนิดใด 
ก.    มอเตอร์ยูนิเวอร์แซล  

 ข.    มอเตอร์แบบบังขั้ว 
 ค.    มอเตอร์รีพัลชัน   
 ง.    มอเตอร์แบบแยกเฟส 
13. จากรูป            คือส่วนใด 

ก.    ส่วนอยู่กับที ่
ข.    ขั้วสนาม 
ค.    เมนโปล 

 ง.    ขั้วแม่เหล็กยื่น  
 
14. มีขดลวดชุดเดียว มีตัวหมุนเหมือนอาร์เมเจอร์ของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง เป็นมอเตอร์ไฟฟ้า  
      กระแสสลับ 1 เฟสชนิดใด 

ก.    มอเตอร์ยูนิเวอร์แซล 
 ข.    มอเตอร์แบบบังขั้ว 

 ค.    มอเตอร์รีพัลชัน 
 ง.    มอเตอร์แบบแยกเฟส 
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จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 15-16 
 

15. จากรูปที่ก าหนดให้ เป็นวงจรควบคุมการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟสวิธีใด  
ก.    ใช้คอนแทกเตอร์ 
ข.    ใช้สวิตช์ใบมีดร่วมกับคอนแทกเตอร์  
ค.    ใช้สวิตช์ป้องกันมอเตอร์ร่วมกับคอนแทกเตอร์ 

 ง.    ใช้สวิตช์สตาร์ตมอเตอร์ร่วมกับคอนแทกเตอร์ 
 
16. จากรูปที่ก าหนดให้ เมื่อมอเตอร์หมุนท างานแล้ว หากต้องการให้มอเตอร์หยุดหมุนควรท าอย่างไร  

ก.    กดสวิตช์ S0 ในต าแหน่ง ON และกดสวิตช์ปุ่มกด S2  
ข.    กดสวิตช์ S0 ในต าแหน่ง ON และกดสวิตช์ปุ่มกด S1 
ค.    กดสวิตช์ปุ่มกด S2 และกดสวิตช์ S0 ในต าแหน่ง OFF  

 ง.    กดสวิตช์ปุ่มกด S1 และกดสวิตช์ S0 ในต าแหน่ง OFF  
17. การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์แบบแยกเฟส สามารถกระท าได้โดยวิธีใด 

ก.    กลับทิศทางการไหลของกระแสไฟฟ้าเข้าในขดลวดชุดใดชุดหนึ่งเพียงชุดเดียว  
 ข.    กลับทิศทางการไหลของกระแสไฟฟ้าเข้าในขดลวดทั้ง 2 ชุด 
 ค.    เปิดวงจรของขดสตาร์ต 

 ง.     เปิดวงจรของขดรัน 
  

L 
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 วงจรก าลงั 

 

วงจรควบคมุ 
มอเตอรแ์บบแยกเฟส 

 

ขดรนั 

 

ขดสตารต์ 

 

สวิตชแ์รงเหว่ียงหนีศนูย ์

 



 

 

18. มอเตอร์แบบบังขั้วจะมีทิศทางการหมุนไปตามต าแหน่งของอะไร 
           ก.    ขั้วแม่เหล็ก 
 ข.    เช็ดเด็ดโปล   
 ค.    ตัวอยู่กับที ่

 ง.    ชุดขดลวดหลัก   
19. การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ยูนิเวอร์แซล สามารถท าได้โดยวิธีใด 

ก.    กลับทิศทางการไหลของกระแสไฟฟ้าเข้าในขดลวดชุดใดชุดหนึ่งเพียงชุดเดียว 
 ข.    กลับทิศทางการไหลของกระแสไฟฟ้าเข้าในขดลวดทั้ง 2 ชุด 
 ค.    เปลี่ยนต าแหน่งของแปรงถ่านที่วางสัมผัสกับซี่คอมมิวเทเตอร์ 

 ง.    กลับทางการไหลของกระแสไฟฟ้าที่ไหลเข้าขดลวดอาร์เมเจอร์ 
20. การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์รีพัลชัน สามารถท าได้โดยวิธีใด 
 ก.    กลับทิศทางการไหลของกระแสไฟฟ้าเข้า ในขดลวดชุดใดชุดหนึ่งเพียงชุดเดียว  

 ข.    กลับทิศทางการไหลของกระแสไฟฟ้าเข้า ในขดลวดทั้ง 2 ชุด 
 ค.    เปลี่ยนต าแหน่งของแปรงถ่านที่วางสัมผัสกับซี่คอมมิวเทเตอร์ 
 ง.     กลับทิศทางการไหลของกระแสไฟฟ้าที่ไหลเข้าขดลวดอาร์เมเจอร์ 

 

  



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 6 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่10-
12 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การเริ่มเดิน และการหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส   
จ านวนชั่วโมง 

21 ชั่วโมง 
1. สาระส าคัญ 
        มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสแบบเหนี่ยวน าเป็นมอเตอร์ที่นิยมใช้อย่างแพร่หลายในโรงงาน
อุตสาหกรรม เพราะมีโครงสร้างง่าย ๆ สะดวกต่อการใช้งาน แข็งแรงทนทาน การซ่อมแซมบ ารุงรักษาท าได้ง่าย 
ให้ความเร็วค่อนข้างคงท่ี และมีราคาถูก  
   การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสจะต้องพิจารณาพิกัดกระแสไฟฟ้าของมอเตอร์ โดยปกติ
ขณะที่มอเตอร์เริ่มเดิน กระแสช่วงเริ่มเดินจะสูงประมาณ 5-7 เท่าของกระแสตามพิกัดของมอเตอร์ การเริ่มเดิน
มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสมี 2 วิธีคือ การเริ่มเดินโดยตรง และการเริ่มเดินทางอ้อม 
 การหยุดหมุน หรือการเบรกมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส มีความจ าเป็นมากเพ่ือความรวดเร็วใน
การท างาน การเบรกมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับมีวิธีหลัก ๆ 2 ประการคือ การเบรกด้วยวิธีการขัดสี และการ
เบรกด้วยวิธีการทางไฟฟ้า2. สมรรถนะประจ าหน่วย  
  2.1 ปฏิบัติงานการควบคุมมอเตอร์กระแสสลับ 
3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 
 3.1 ด้านความรู้ 
 3.1.1 เพื่อให้รู้จักมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสชนิดต่าง ๆ 
 3.1.2 เพ่ือให้เข้าใจหลักการควบคุมการเริ่มเดิน และการหยุดมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 
 3.1.3 เพื่อให้เข้าใจหลักการกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 
 3.1.4 เพื่อให้มีทักษะการควบคุมการท างานของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสแบบ 
ต่าง ๆ 
 
 3.2 ด้านทักษะ 
  3.2.1 นักศึกษาสามารถบอกวิธีการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสแบบต่าง ๆ 
 3.2.2 นักศึกษาสามารถบอกวิธีการเบรกมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสแบบต่าง ๆ 
 3.2.3 นักศึกษาสามารถเลือกใช้วิธีการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสได้ 
 3.3 คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค์ 
  3.3.1 นักศึกษามีการพัฒนาคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
ในด้านความรับผิดชอบ มีวินัยในตนเอง และมีกิจนิสัยในการสนใจใฝ่รู้ 

 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 6 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้ง10-
12 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การเริ่มเดิน และการหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส   จ านวนชั่วโมง 
21 ชั่วโมง 

4. เนื้อหาสาระการเรียนรู้ 
หน่วยที่ 6 การเริ่มเดิน และการหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 

6.1 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสแบบเหนี่ยวน า 
       6.1.1 ตัวอยู่กับที่ 
       6.1.2 ตัวหมุน 

  6.2 การต่อชุดขดลวดตัวอยู่กับที่ของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสแบบเหนี่ยวน า   
         6.2.1 การต่อชุดขดลวดตัวอยู่กับที่แบบสตาร์หรือ แบบ Y 

        6.2.2 การต่อชุดขดลวดตัวอยู่กับที่แบบเดลตาหรือ แบบ  
  6.3 การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส   
         6.3.1 วิธีการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสโดยตรง 
         6.3.2 วิธีการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสทางอ้อม 
  6.4 การหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 
         6.4.1 การเบรกด้วยวิธีการขัดสี 
         6.4.2 การเบรกด้วยวิธีการทางไฟฟ้า  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 6 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 10-
12 

จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การเริ่มเดิน และการหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส   
จ านวนชั่วโมง 

21 ชั่วโมง 
5.1 การน าเข้าสู้บทเรียน 
 1.  ตรวจความพร้อมผู้เรียน  โดยการเช็คชื่อผู้เรียน   
 2.  แนะน ารายวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟฟ้า  เกณฑ์การประเมินผล  ทฤษฎี  /  ปฏิบัติ   
 3.  ผู้สอนบอกจุดประสงค์การเรียนรู้ และแผนวัดผล ประเมินผลในหน่วยการเรียนที่ 6   
 5.  น าเข้าสู่บทเรียน  โดยถามนักเรียน  การเริ่มเดิน และการหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 
5.2 การเรียนรู้ 
 1. ผู้สอนอธิบายเรื่อง ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 
 2.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระสลับ 3 เฟส 
 3.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 
 4. ผู้สอนอธิบายเรื่อง การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสโดยตรงโดยใช้สวิตช์ 
  
5.3 การสรุป 
 1.  ซักถามเกี่ยวกับ การเริ่มเดิน และการหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 
 2.  สรุปผลการทดลอง ซักถาม ตอบข้อสงสัย 
 
5.4 การวัดและประเมินผล 
 1.  ประเมินผลหลังเรียนจากแบบทดสอบหลังเรียน 
 2.  ผู้สอนบันทึกผลหลังการสอน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 6 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 10-
12 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  เรื่อง การเริ่มเดิน และการหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส จ านวนชั่วโมง 
21 ชั่วโมง 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 
 6.1 สื่อสิ่งพิมพ์ 
 1. หนังสือเรียนวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  
          2.  แบบทดสอบก่อนเรียน   
          3.   แบบทดสอบหลังเรียน 
          4.  แบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
 6.2 สื่อโสตทัศน์ (ถ้ามี)  
 1. เอกสารประกอบวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 2. ระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 3. เครื่องรับโทรทัศน์ 
 4. เครื่องคอมพิวเตอร์พกพา หรือแท็บเล็ต หรือ สมาร์ทโฟน  
6.3 หุ่นจ าลองหรือของจริง (ถ้ามี) 
............................................................................................................................. ....................................................
.............................................................................................................................................................................. ...
.....................................................................................................................  
 6.4 อ่ืนๆ (ถ้ามี) 
............................................................................................................................. ....................................................
...................................................................... .................................................................. 
7. เอกสารประกอบการจัดการเรียนรู้ (ใบความรู้ ใบงาน ใบมอบหมายงาน ฯลฯ ) 
........................................................................................................................ .........................................................
............................................................................................................................. ............ 
8. การบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 
................................................................................................................................................... ..............................
..................................................................................................... .................................... 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 6 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 10-
12 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย การเริ่มเดิน และการหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส จ านวนชั่วโมง 
21 ชั่วโมง 

9. การวัดและประเมินผล 
 9.1 ก่อนเรียน 
 ได้ท าการพูดคุยเพ่ือสร้างความเป็นกันเอง ความรู้สึกที่ดีเป็นกันเอง โดยมีกิจกรรม การถาม-ตอบในเรื่อง
การต่อชุดขดลวดตัวอยู่กับที่ของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสแบบเหนี่ยวน า  จะถึงขั้นตอนการให้ข้อมูล
ต่อไป โดยจะอบรมคุณธรรมจริยธรรมหลังจากถาม-ตอบโดยใช้เวลาประมาณ ๑๐-๑๕ นาท ี
 9.2 ขณะเรียน 
 ให้นักเรียนท าแบบฝึกหัด โดยครูเดินดูแลนักศึกษาอย่างใกล้ชิด และสังเกตพฤติกรรมการเรียนของ 
 เฉลยแบบฝึกหัด โดยสุ่มเรียกนักเรียนเพื่อร่วมเฉลยแบบฝึกหัด และแลกเปลี่ยนเหตุผลระหว่างกัน 
9.3 หลังเรียน 
 1.ให้นักเรียนท าแบบทดสอบในระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 6 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้ง10-
12 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส และการควบคุม จ านวนชั่วโมง 
21 ชั่วโมง 

10. บันทึกหลังสอน 
 10.1 ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรูป 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.................................................................................................  
 
10.2 ผลการเรียนรู้ของนักเรียน นักศึกษา 
................................................................................................... ..............................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.............................................................................................................................. ...................................................
................................................................................ ................. 
10.3 แนวทางการพัฒนาคุณภาพการเรียนรู้ 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ....................................................
........................................................................... 

 



 

 

แบบทดสอบก่อนเรียน 
1. ข้อใด คือส่วนประกอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ        

ก.    ตัวอยู่กับที่ ขดสตาร์ต ขั้วแม่เหล็ก คอมมิวเทเตอร์   
ข.    ตัวอยู่กับที่ ตัวหมุนแบบกรงกระรอก ฝาครอบปิดหัวท้ายมอเตอร์ 
ค.    โครงเครื่อง ขั้วแม่เหล็ก อาร์เมเจอร์ แปรงถ่าน  
ง.    โครงเครื่อง ขั้วแม่เหล็ก อาร์เมเจอร์ ตัวหมุน 

 

2. ขดลวดตัวอยู่กับที่ของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสมีลักษณะอย่างไร  
ก.    ขดรันมีขนาดโตกว่าขดสตาร์ต 
ข.    ขดรันมีขนาดเท่ากับขดสตาร์ต 
ค.    ขดลวด 3 ชุดมีขนาดเท่ากัน 
ง.    ขดลวด 3 ชุดมีขนาดไม่เท่ากัน 
   

3. มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสแบ่งตามหลักการท างาน และโครงสร้างได้ 2 แบบคือ ข้อใด                                                
           ก.    มอเตอร์เหนี่ยวน า และมอเตอร์ตัวหมุนแบบกรงกระรอก   
 ข.    มอเตอร์เหนี่ยวน า และมอเตอร์ซิงโครนัส    
 ค.    มอเตอร์ซิงโครนัส และมอเตอร์เหนี่ยวน าแบบสลิปรงิ 

 ง.    มอเตอร์ซิงโครนัส และมอเตอร์ตัวหมุนแบบพันด้วยขดลวด 
 

4. มอเตอร์เหนี่ยวน าแบบสลิปริงมีส่วนประกอบที่ส าคัญแตกต่างจากมอเตอร์เหนี่ยวน าตัวหมุน  
    แบบกรงกระรอกคือ ข้อใด 

ก.    มีตัวหมุนแบบพันด้วยขดลวด 
ข.    มีอาร์เมเจอร์       
ค.    มีขดสตาร์ต 3 ชุด 
ง.    มีขดรัน 3 ชุด 

  



 

 

5. ข้อใดเป็นวิธีการเริ่มเดินมอเตอร์ที่ถูกต้องเหมาะสมส าหรับมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 
    ที่ใช้ในเครื่องกลึงโลหะ 

     ก.    วิธีการเริ่มเดินโดยตรง      
 ข.    วิธีการเริ่มเดินทางอ้อมแบบลดกระแสด้วยความต้านทาน   
 ค.    วิธีการเริ่มเดินทางอ้อมแบบใช้หม้อแปลง 3 เฟสแบบออโต   

ง.     วิธีการเริ่มเดินทางอ้อมแบบสตาร์-เดลตา 
 

 
 
 
 
 
 

          รูป ก                                              รูป ข 
 

  จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 6-7 
6. จากรูปที่ก าหนดให้ รูป ก เป็นวิธีต่อชุดขดลวดตัวอยู่กับที่ของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 
    แบบใด        
         ก.    แบบสตาร์  
 ข.    แบบเดลตา 
 ค.    แบบอนุกรม 
 ง.    แบบขนาน  
7. จากรูปที่ก าหนดให้ รูป ข เป็นวิธีต่อชุดขดลวดตัวอยู่กับที่ของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 

    แบบใด        
         ก.    แบบสตาร์  
 ข.    แบบเดลตา 
 ค.    แบบอนุกรม 
 ง.    แบบขนาน  
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จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 8 
8. จากรูปที่ก าหนดให้ เป็นวงจรการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสวิธีใด 

 ก.    การเริ่มเดินโดยตรง      
 ข.    การเริ่มเดินทางอ้อมแบบลดกระแสด้วยความต้านทาน   
 ค.    การเริ่มเดินทางอ้อมแบบใช้หม้อแปลง 3 เฟสแบบออโต   

ง.    การเริ่มเดินทางอ้อมแบบสตาร์-เดลตา 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 9 
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9. จากรูปที่ก าหนดให้ เป็นวงจรการเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสวิธีใด   
ก.    การเริ่มเดินโดยตรง      

 ข.    การเริ่มเดินทางอ้อมแบบลดกระแสด้วยความต้านทาน   
 ค.    การเริ่มเดินทางอ้อมแบบใช้หม้อแปลง 3 เฟสแบบออโต   

ง.    การเริ่มเดินทางอ้อมแบบสตาร์-เดลตา 
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จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 10-11 

10. จากรูปที่ก าหนดให้ ถ้าต้องการให้มอเตอร์เริ่มเดินจะต้องให้คอนแทกเตอร์ตัวใดท างาน 
ก.    คอนแทกเตอร์ K1 
ข.    คอนแทกเตอร์ K2 และ K3 
ค.    คอนแทกเตอร์ K1 และ K2 
ง.    คอนแทกเตอร์ K1 และ K3  

11. จากรูปที่ก าหนดให้ เมื่อมอเตอร์หมุนด้วยความเร็วรอบสูงสุดแล้ว คอนแทกเตอร์ตัวใดท างาน   
ก.    คอนแทกเตอร์ K1 
ข.    คอนแทกเตอร์ K2 และ K3 
ค.    คอนแทกเตอร์ K1 และ K2 
ง.    คอนแทกเตอร์ K1 และ K3 

 
12. การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสแบบลดกระแสด้วยความต้านทานใช้หลักทฤษฎีข้อใด 

ก.    วงจรแบ่งกระแส 
 ข.    วงจรไฟฟ้าแบบขนาน 
 ค.    วงจรไฟฟ้าแบบอนุกรม 

ง.    วงจรไฟฟ้าแบบผสม 
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จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 13 
13. จากรูปที่ก าหนดให้ ข้อใดกล่าวได้ถูกต้อง 

ก.    วงจรเริ่มเดินมอเตอร์เหนี่ยวน าแบบสลิปริงทางอ้อม 
ข.    วงจรเริ่มเดินมอเตอร์ตัวหมุนแบบกรงกระรอกลดกระแสด้วยความต้านทาน  
ค.    วงจรเริ่มเดินมอเตอร์เหนี่ยวน าแบบสลิปริงลดกระแสด้วยความต้านทานโดยใช้ 
       คอนแทกเตอร์ควบคุม 
ง.    วงจรเริ่มเดินมอเตอร์ตัวหมุนแบบกรงกระรอกลดกระแสด้วยความต้านทานโดยใช   คอนแทกเตอร์

ควบคุม 
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จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 14-15 
14. จากรูปที่ก าหนดให้ ถ้าต้องการให้มอเตอร์เริ่มเดินจะต้องให้คอนแทกเตอร์ตัวใดท างาน   

ก.    คอนแทกเตอร์ K1 
ข.    คอนแทกเตอร์ K2 และ K3 
ค.    คอนแทกเตอร์ K1 และ K2 
ง.    คอนแทกเตอร์ K1 และ K3 

15. จากรูปที่ก าหนดให้ เมื่อมอเตอร์หมุนด้วยความเร็วรอบสูงสุดแล้ว คอนแทกเตอร์ตัวใดท างาน   
ก.    คอนแทกเตอร์ K3 
ข.    คอนแทกเตอร์ K2 และ K3 
ค.    คอนแทกเตอร์ K1 และ K2 
ง.    คอนแทกเตอร์ K1 และ K3 
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หมอ้แปลง 3 เฟสแบบออโต 
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16. เมื่อมอเตอร์ถูกหยุดโดยการตัดกระแสไฟฟ้ากระแสสลับที่จ่ายให้ขดลวดตัวอยู่กับท่ีออกแล้ว 
       ไฟฟ้ากระแสตรงจะถูกจ่ายเข้าไปแทน เป็นการควบคุมการเบรกมอเตอร์วิธีใด 
 ก.   ควบคุมการเบรกมอเตอร์ทั้งหมุนตามเข็มนาฬิกา และทวนเข็มนาฬิกา 
 ข.    ควบคุมการเบรกมอเตอร์โดยวิธีเบรกแบบพลวัต 
 ค.    ควบคุมการเบรกมอเตอร์โดยใช้สวิตช์ที่ท างานโดยอาศัยการเปลี่ยนแปลงความเร็ว  

ง.    ควบคุมการเบรกมอเตอร์โดยใช้วิธีการขัดสี  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 17-18 
 
17. จากรูปที่ก าหนดให้ F4 และ F5 คือ อะไร 
 ก.   ชุดเบรกมอเตอร์ทางไฟฟ้า (Electric Breaking) 
 ข.    ชุดเบรกมอเตอร์แบบขัดสี (Friction Breaking) 
 ค.    ชุดจ่ายไฟฟ้ากระแสตรงส าหรับเบรกมอเตอร์ 

ง.    สวิตช์ที่ท างานโดยอาศัยการเปลี่ยนแปลงความเร็ว (Plugging Switch) 
18. จากรูปที่ก าหนดให้ เป็นการควบคุมการเบรกมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสชนิดใด 
 ก.   การเบรกมอเตอร์หมุนตามเข็มนาฬิกา 
 ข.    การเบรกมอเตอร์หมุนทวนเข็มนาฬิกา 
 ค.    การเบรกมอเตอร์ทั้งหมุนตามเข็มนาฬิกา และทวนเข็มนาฬิกา 

ง.    การเบรกมอเตอร์โดยจ่ายไฟฟ้ากระแสตรงให้ขดลวดตัวอยู่กับที่ 
 

19. ข้อใดเป็นผลของการเริ่มเดินมอเตอร์ทางอ้อม (Indirect Start) 
ก.   ลดกระแสไฟฟ้าช่วงเริ่มเดินมอเตอร์ 
ข.    เกิดระบบแสงสว่างวูบ หรือกระพริบ 
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 ค.    เกิดสภาวะโหลดเกินในระบบจ่ายไฟฟ้าเข้าโรงงาน 
ง.    เกิดกระทบการท างานของมอเตอร์เครื่องอ่ืน ๆ ในระบบ 

        
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  
 
 
    จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 20 

 
20. จากรูปที่ก าหนดให้ สวิตช์ปุ่มกด S3 ท าหน้าที่อะไรในวงจร 
 ก.   ควบคุมการเริ่มเดินมอเตอร์โดยขดลวดตัวอยู่กับที่ต่อแบบสตาร์ 
 ข.    สั่งให้มอเตอร์หมุนโดยขดลวดตัวอยู่กับที่ต่อแบบเดลตา 
 ค.    สั่งให้คอนแทกเตอร์ K1 ท างาน 

ง.    สั่งให้คอนแทกเตอร์ K1 หยุดท างาน 
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แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 7 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที ่13-
14 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     
จ านวนชั่วโมง 
   14 ชั่วโมง 

1. สาระส าคัญ 
        งานอุตสาหกรรมบางประเภทจ าเป็นต้องใช้มอเตอร์ท างานร่วมกันหลาย ๆ ตัว เช่น ให้ท างาน
พร้อมกัน ท างานสลับกัน ท างานเรียงล าดับ หรือเรียกว่าการควบคุมมอเตอร์ท างานแบบเรียงล าดับ (Sequence 
Control) เช่น การควบคุมการท างานของมอเตอร์ในงานสายพานล าเลียงวัสดุ 
การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสท างานแบบเรียงล าดับสามารถแบ่งการวิธีการควบคุมได้ 2 อย่างคือ 
การควบคุมด้วยมือ (Manual Control) และการควบคุมระบบอัตโนมัติ (Automatic Control)  
2. สมรรถนะประจ าหน่วย  
  2.1 เพ่ือให้มีความรู้เกี่ยวกับการหยุดเดินมอเตอร์ไฟฟ้า 
3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 
 3.1 ด้านความรู้ 
 3.1.1 เพื่อให้เข้าใจหลักการ และวิธีการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบ 
เรียงล าดับ 
 3.1.2 เพ่ือให้มีทักษะในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับวิธีแบบต่าง 
ๆ 
  
 3.2 ด้านทักษะ 
  3.2.1 นักศึกษาสามารถบอกหลักการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับได้ 
 3.2.2 นักศึกษาสามารถบอกวิธีการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบ 
เรียงล าดับด้วยมือได้  
 3.3 คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค์ 
  3.3.1 นักศึกษามีการพัฒนาคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
ในด้านความรับผิดชอบ มีวินัยในตนเอง และมีกิจนิสัยในการสนใจใฝ่รู้ 

 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 7 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 13-
14 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

4. เนื้อหาสาระการเรียนรู้ 
หน่วยที่ 7 การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     
 7.1 หลักการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ 
 7.2 การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับด้วยมือ  

  7.3 การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับระบบอัตโนมัติ  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 7 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 13-
14 

จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     
จ านวนชั่วโมง 

14 ชั่วโมง 
5.1 การน าเข้าสู้บทเรียน 
 1.  ตรวจความพร้อมผู้เรียน  โดยการเช็คชื่อผู้เรียน   
 2.  แนะน ารายวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟฟ้า  เกณฑ์การประเมินผล  ทฤษฎี  /  ปฏิบัติ   
 3.  ผู้สอนบอกจุดประสงค์การเรียนรู้ และแผนวัดผล ประเมินผลในหน่วยการเรียนที่ 7  
 5.  น าเข้าสู่บทเรียน  โดยถามนักเรียน  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบ
เรียงล าดับ     
5.2 การเรียนรู้ 
 1. ผู้สอนอธิบายเรื่อง หลักการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ 
 2.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับด้วยมือ 
 3.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับระบบ
อัตโนมัติ 
   
5.3 การสรุป 
 1.  ซักถามเกี่ยวกับ การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     
 2.  สรุปผลการทดลอง ซักถาม ตอบข้อสงสัย 
 
5.4 การวัดและประเมินผล 
 1.  ประเมินผลหลังเรียนจากแบบทดสอบหลังเรียน 
 2.  ผู้สอนบันทึกผลหลังการสอน 

 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 7 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 13-
14 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  เรื่อง การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 
 6.1 สื่อสิ่งพิมพ์ 
 1. หนังสือเรียนวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  
          2.  แบบทดสอบก่อนเรียน   
          3.   แบบทดสอบหลังเรียน 
          4.  แบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
 6.2 สื่อโสตทัศน์ (ถ้ามี)  
 1. เอกสารประกอบวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 2. ระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 3. เครื่องรับโทรทัศน์ 
 4. เครื่องคอมพิวเตอร์พกพา หรือแท็บเล็ต หรือ สมาร์ทโฟน  
6.3 หุ่นจ าลองหรือของจริง (ถ้ามี) 
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.....................................................................................................................  
 6.4 อ่ืนๆ (ถ้ามี) 
.................................................................................................... .............................................................................
............................................................................................................................. ........... 
7. เอกสารประกอบการจัดการเรียนรู้ (ใบความรู้ ใบงาน ใบมอบหมายงาน ฯลฯ ) 
............................................................................................................................. ....................................................
......................................................................................................................................... 
8. การบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ............ 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 7 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 13-
14 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย การเริ่มเดิน และการหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

9. การวัดและประเมินผล 
 9.1 ก่อนเรียน 
 ได้ท าการพูดคุยเพ่ือสร้างความเป็นกันเอง ความรู้สึกที่ดีเป็นกันเอง โดยมีกิจกรรม การถาม-ตอบในเรื่อง
การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ    จะถึงขั้นตอนการให้ข้อมูลต่อไป โดยจะ
อบรมคุณธรรมจริยธรรมหลังจากถาม-ตอบโดยใช้เวลาประมาณ ๑๐-๑๕ นาท ี
 9.2 ขณะเรียน 
 ให้นักเรียนท าแบบฝึกหัด โดยครูเดินดูแลนักศึกษาอย่างใกล้ชิด และสังเกตพฤติกรรมการเรียนของ 
 เฉลยแบบฝึกหัด โดยสุ่มเรียกนักเรียนเพื่อร่วมเฉลยแบบฝึกหัด และแลกเปลี่ยนเหตุผลระหว่างกัน 
9.3 หลังเรียน 
 1.ให้นักเรียนท าแบบทดสอบในระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 7 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้ง 13-
14 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

10. บันทึกหลังสอน 
 10.1 ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรูป 
............................................................................................................................. ....................................................
......................................................................................................................................................................... ........
........................................................................................................................... ......................................................
.................................................................................................  
 
10.2 ผลการเรียนรู้ของนักเรียน นักศึกษา 
................................................................ .................................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ....................................................
................................................................................................. 
10.3 แนวทางการพัฒนาคุณภาพการเรียนรู้ 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ....................................................
........................................................................... 
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แบบทดสอบก่อนเรียน 

1. ข้อใดเป็นลักษณะงานที่ต้องการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ       

ก.   เครื่องกลึง   
ข.   เครื่องสูบน้ า  
ค.   มอเตอร์พัดลมโรงงาน  
ง.   ระบบสายพานล าเลียง 

2. ข้อใดเป็นวิธีการควบคุมแบบเรียงล าดับ  
ก.   คอนแทกเตอร์ K1 เริ่มท างานพร้อมคอนแทกเตอร์ K3  

 ข.   คอนแทกเตอร์ K1 เริ่มท างานพร้อมคอนแทกเตอร์ K2 
 ค.   คอนแทกเตอร์ K1 จะต้องหยุดเมื่อคอนแทกเตอร์ K2 ท างาน 

 ง.    คอนแทกเตอร์ K1 เริ่มท างาน และหยุดพร้อมคอนแทกเตอร์ K2 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 3-6 
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3. จากรูปที่ก าหนดให้ อุปกรณ์ใน            คือข้อใด  
        ก.   หน้าสัมผัสช่วยปกติปิดของคอนแทกเตอร์ K1   
 ข.   หน้าสัมผัสช่วยปกติปิดของคอนแทกเตอร์ K2 
 ค.   หน้าสัมผัสช่วยปกติเปิดของคอนแทกเตอร์ K1   

 ง.    หน้าสัมผัสช่วยปกติเปิดของคอนแทกเตอร์ K2   
4. จากรูปที่ก าหนดให้ อุปกรณ์ใน             ท าหน้าที่อะไร 

ก.   ป้องกันไม่ให้คอนแทกเตอร์ K1 ท างานก่อนคอนแทกเตอร์ K2 
ข.   ป้องกันไม่ให้คอนแทกเตอร์ K2 ท างานก่อนคอนแทกเตอร์ K1 
ค.   ให้คอนแทกเตอร์ K1 ท างานเมื่อคอนแทกเตอร์ K2 หยุดท างาน 
ง.   ให้คอนแทกเตอร์ K1 หยุดท างานเม่ือคอนแทกเตอร์ K2 ท างาน 

5. จากรูปที่ก าหนดให้ หากอุปกรณ์ใน         ลัดวงจรจะเกิดผลอะไร 
ก.   คอนแทกเตอร์ K1 ยังคงท างานเม่ือคอนแทกเตอร์ K2 ท างาน 
ข.   คอนแทกเตอร์ K1 หยุดท างานเม่ือคอนแทกเตอร์ K2 ท างาน 
ค.   คอนแทกเตอร์ K2 สามารถท างานก่อนคอนแทกเตอร์ K1 
ง.   วงจรไม่สามารถท างานได้ 

6. จากรูปที่ก าหนดให้ อุปกรณ์ใน           ท าหน้าที่อะไร 
ก.   ป้องกันไม่ให้คอนแทกเตอร์ K1 ท างานก่อนคอนแทกเตอร์ K2 
ข.   ป้องกันไม่ให้คอนแทกเตอร์ K2 ท างานก่อนคอนแทกเตอร์ K1 
ค.   ให้คอนแทกเตอร์ K1 ท างานเมื่อคอนแทกเตอร์ K2 หยุดท างาน 
ง.    ให้คอนแทกเตอร์ K1 หยุดท างานเม่ือคอนแทกเตอร์ K2 ท างาน 
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จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 7-8 
 
7. จากรูปที่ก าหนดให้ หน้าสัมผัสปกติเปิดของรีเลย์ตั้งเวลาในแถวที่ 3 ท าหน้าที่ตามข้อใด 

ก.   ป้องกันไม่ให้คอนแทกเตอร์ K1 ท างานก่อนคอนแทกเตอร์ K2 
ข.   ป้องกันไม่ให้คอนแทกเตอร์ K2 ท างานก่อนคอนแทกเตอร์ K1 
ค.   ให้คอนแทกเตอร์ K2 ท างานเมื่อถึงเวลาที่ตั้งไว้ 
ง.    ให้คอนแทกเตอร์ K1 หยุดท างานเม่ือถึงเวลาที่ตั้งไว้ 

8. จากรูปที่ก าหนดให้ ข้อใดกล่าวถูกต้องเมื่อรีเลย์ตั้งเวลา KT ท างาน 
ก.   คอนแทกเตอร์ K1 หยุดท างาน 
ข.   คอนแทกเตอร์ K2 หยุดท างาน 
ค.   คอนแทกเตอร์ K2 ท างาน 
ง.    คอนแทกเตอร์ K1 และคอนแทกเตอร์ K2 ท างาน 
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จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 9-10 
 

9. จากรูปที่ก าหนดให้ ข้อใดกล่าวถูกต้องเมื่อรีเลย์ตั้งเวลา KT ท างาน 
ก.   คอนแทกเตอร์ K2 ท างาน และคอนแทกเตอร์ K1 หยุดท างาน 
ข.   คอนแทกเตอร์ K1 และคอนแทกเตอร์ K2 ท างาน 
ค.   คอนแทกเตอร์ K2 หยุดท างาน 
ง.    คอนแทกเตอร์ K1 ท างาน 

 
10. จากรูปที่ก าหนดให้ เป็นการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับวิธีใด 

ก.   ท างานแบบเรยีงล าดับดว้ยมือ  
 ข.    ท างานแบบเรยีงล าดับระบบอัตโนมัติ  

ค.    ท างานแบบเรียงล าดบัโดยตรง  
           ง.    ท างานแบบเรียงล าดับโดยทางอ้อม 
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แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 8 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่17-
18 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การกลับทิศทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส          
จ านวนชั่วโมง 
   7  ชั่วโมง 

1. สาระส าคัญ 
        การท างานของเครื่องจักรกลในโรงงานอุตสาหกรรมนิยมใช้มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสเป็น
เครื่องต้นก าลัง บางครั้งมีความจ าเป็นต้องให้มอเตอร์กลับทิศทางหมุน เช่น ระบบการท างานของเครนยกของ 
เครื่องกลึง เครื่องกัดโลหะ เป็นต้น 
              หลักการกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสคือ การสลับสายเมนคู่ใดคู่หนึ่งที่ต่อ
เข้ามอเตอร์ ส่วนอีกเส้นต่อไว้เหมือนเดิม 
             การกลับทิศทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสสามารถท าได้ 2 วิธีคือ 
         1. การกลับทิศทางหมุนโดยใช้สวิตช์ควบคุม 
  2. การกลับทิศทางหมุนโดยใช้คอนแทกเตอร์   
2. สมรรถนะประจ าหน่วย  
  2.1 ปฏิบัติงานการควบคุมมอเตอร์กระแสสลับ 
3. จุดประสงค์การเรียนรู้ 
 3.1 ด้านความรู้ 
 3.1.1 เพื่อให้เข้าใจหลักการ และวิธีการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบ 
เรียงล าดับ 
 3.1.2 เพ่ือให้มีทกัษะในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับวิธีแบบต่าง 
ๆ 
  
 3.2 ด้านทักษะ 
  3.2.1 นักศึกษาสามารถบอกหลักการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับได้ 
 3.2.2 นักศึกษาสามารถบอกวิธีการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบ 
เรียงล าดับด้วยมือได้  
 3.3 คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค์ 
  3.3.1 นักศึกษามีการพัฒนาคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
ในด้านความรับผิดชอบ มีวินัยในตนเอง และมีกิจนิสัยในการสนใจใฝ่รู้ 

 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 8 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 17-
18 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

4. เนื้อหาสาระการเรียนรู้ 
หน่วยที่ 7 การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     
 7.1 หลักการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ 
 7.2 การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับด้วยมือ  

  7.3 การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับระบบอัตโนมัติ  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หน่วยที่ 8 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 17-
18 

จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     
จ านวนชั่วโมง 

7 ชั่วโมง 
5.1 การน าเข้าสู้บทเรียน 
 1.  ตรวจความพร้อมผู้เรียน  โดยการเช็คชื่อผู้เรียน   
 2.  แนะน ารายวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟฟ้า  เกณฑ์การประเมินผล  ทฤษฎี  /  ปฏิบัติ   
 3.  ผู้สอนบอกจุดประสงค์การเรียนรู้ และแผนวัดผล ประเมินผลในหน่วยการเรียนที่ 7  
 5.  น าเข้าสู่บทเรียน  โดยถามนักเรียน  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบ
เรียงล าดับ     
5.2 การเรียนรู้ 
 1. ผู้สอนอธิบายเรื่อง หลักการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ 
 2.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับด้วยมือ 
 3.  ผู้สอนอธิบายเรื่อง การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับระบบ
อัตโนมัติ 
   
5.3 การสรุป 
 1.  ซักถามเกี่ยวกับ การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     
 2.  สรุปผลการทดลอง ซักถาม ตอบข้อสงสัย 
 
5.4 การวัดและประเมินผล 
 1.  ประเมินผลหลังเรียนจากแบบทดสอบหลังเรียน 
 2.  ผู้สอนบันทึกผลหลังการสอน 

 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 8 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 17-
18 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  เรื่อง การกลับทิศทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส          จ านวนชั่วโมง 
7 ชั่วโมง 

6.สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ 
 6.1 สื่อสิ่งพิมพ์ 
 1. หนังสือเรียนวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  
          2.  แบบทดสอบก่อนเรียน   
          3.   แบบทดสอบหลังเรียน 
          4.  แบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
 6.2 สื่อโสตทัศน์ (ถ้ามี)  
 1. เอกสารประกอบวิชาการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 2. ระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 3. เครื่องรับโทรทัศน์ 
 4. เครื่องคอมพิวเตอร์พกพา หรือแท็บเล็ต หรือ สมาร์ทโฟน  
6.3 หุ่นจ าลองหรือของจริง (ถ้ามี) 
............................................................................................................................. ....................................................
........................................................... ......................................................................................................................
.....................................................................................................................  
 6.4 อ่ืนๆ (ถ้ามี) 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ......................................................... 
7. เอกสารประกอบการจัดการเรียนรู้ (ใบความรู้ ใบงาน ใบมอบหมายงาน ฯลฯ ) 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ............ 
8. การบูรณาการ/ความสัมพันธ์กับวิชาอื่น 
............................................................................................................................................................ .....................
.............................................................................................................. ........................... 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 8 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้งที่ 17-
18 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย การเริ่มเดิน และการหยุดหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส จ านวนชั่วโมง 
42 ชั่วโมง 

9. การวัดและประเมินผล 
 9.1 ก่อนเรียน 
 ได้ท าการพูดคุยเพ่ือสร้างความเป็นกันเอง ความรู้สึกที่ดีเป็นกันเอง โดยมีกิจกรรม การถาม-ตอบในเรื่อง
การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ    จะถึงข้ันตอนการให้ข้อมูลต่อไป โดยจะ
อบรมคุณธรรมจริยธรรมหลังจากถาม-ตอบโดยใช้เวลาประมาณ ๑๐-๑๕ นาท ี
 9.2 ขณะเรียน 
 ให้นักเรียนท าแบบฝึกหัด โดยครูเดินดูแลนักศึกษาอย่างใกล้ชิด และสังเกตพฤติกรรมการเรียนของ 
 เฉลยแบบฝึกหัด โดยสุ่มเรียกนักเรียนเพื่อร่วมเฉลยแบบฝึกหัด และแลกเปลี่ยนเหตุผลระหว่างกัน 
9.3 หลังเรียน 
 1.ให้นักเรียนท าแบบทดสอบในระบบ GOOGLE CLASSROOM 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

แผนการจัดการเรียนรู้มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

บูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หน่วยที่ 8 

วิชา  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

สอนครั้ง 17-
14 

ชั่วโมงรวม 
7 ชั่วโมง 

ชื่อหน่วย  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส ท างานแบบเรียงล าดับ     จ านวนชั่วโมง 
14 ชั่วโมง 

10. บันทึกหลังสอน 
 10.1 ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรูป 
............................................................................................................................. ....................................................
............................................................................... ..................................................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.................................................................................................  
 
10.2 ผลการเรียนรู้ของนักเรียน นักศึกษา 
................................................................................................... ..............................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
.............................................................................................................................. ...................................................
................................................................................ ................. 
10.3 แนวทางการพัฒนาคุณภาพการเรียนรู้ 
............................................................................................................................. ....................................................
..................................................................................................................................................... ............................
....................................................................................................... ..........................................................................
............................................................................................................................. ....................................................
........................................................................... 

 



 

 

 
1. การกลับทิศทางหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส สามารถกระท าได้โดยวิธีใด                                               

             ก.    สลับสายเมนคู่ใดคู่หนึ่งที่จ่ายแรงดันไฟฟ้าให้มอเตอร์  
   ข.    สลับสายเมนทั้ง 3 สายที่จ่ายแรงดันไฟฟ้าให้มอเตอร์ 
   ค.    เปิดวงจรของขดลวดชุดใดชุดหนึ่งเพียงชุดเดียว 

   ง.    ต่อวงจรสายขดลวดเฉพาะแบบสตาร์  
 

2. ลักษณะงานตามข้อใดที่ต้องต่อวงจรมอเตอร์ให้กลับทิศทางหมุน 
             ก.    เครื่องขูดมะพร้าว    
   ข.    เครื่องสูบน้ า 
   ค.    เครื่องกลึง    

   ง.    มอเตอร์พัดลมโรงงาน 
 

3. ข้อใดคือ อุปกรณ์ท่ีใช้ในการกลับทิศทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสโดยวิธีการใช้สวิตช์  
    ควบคุม 
     ก.    สวิตช์ปุ่มกด 

ข.    สวิตช์เลือก 
ค.    สวิตช์จ ากัดระยะ 
ง.    สวิตช์แบบลูกเบี้ยวหมุน  
 

4.  ต้องการออกแบบวงจรก าลัง เพ่ือควบคุมการกลับทิศทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส      
     จ านวน 1 ตวั จะต้องใช้คอนแทกเตอร์อย่างน้อยเท่าไร 

ก.    1 ตัว 
ข.    2 ตัว 
ค.    3 ตัว 
ง.    4 ตัว 
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จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 5-6 
 
5. จากรูปที่ก าหนดให้        ควรเป็นอุปกรณ์ชนิดใด 

ก.    สวิตช์ปุ่มกด 
ข.    สวิตช์เลือก 
ค.    สวิตช์จ ากัดระยะ 
ง.    สวิตช์แบบลูกเบี้ยวหมุน 
 

6. จากรูปวงจรที่ก าหนดให้ ข้อใดกล่าวถูกต้อง  
         ก.    คอนแทกเตอร์ K1 ท างานพร้อมคอนแทกเตอร์ K2 เมื่อกด S1 
 ข.    คอนแทกเตอร์ K1 ท างาน เมื่อกด S1 
 ค.    คอนแทกเตอร์ K2 ท างาน เมื่อกด S1 
 ง.    คอนแทกเตอร์ K1 ท างานพร้อมคอนแทกเตอร์ K2 ไม่ได้ 
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จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 7-11 
 
7. จากรูปที่ก าหนดให้          ควรเป็นอุปกรณ์ชนิดใด 
     ก.    หน้าสัมผัสชว่ยปกติปิดของคอนแทกเตอร์ K2  
 ข.    หน้าสัมผัสชว่ยปกติเปิดของคอนแทกเตอร์ K2  
 ค.    หน้าสัมผัสชว่ยปกติปิดของคอนแทกเตอร์ K1  
 ง.    หน้าสัมผัสช่วยปกติเปิดของคอนแทกเตอร์ K1  
 
8. จากรูปที่ก าหนดให้ ข้อใดกล่าวได้ถูกต้องเกี่ยวกับสัญลักษณ์      2        

ก.    ท าหน้าที่สั่งให้คอนแทกเตอร์ K2 ท างาน เมื่อรีเลย์ตั้งเวลาท างาน 
 ข.    ท าหน้าที่สั่งให้คอนแทกเตอร์ K1 ท างาน เมื่อรีเลย์ตั้งเวลาท างาน  
 ค.    ท าหน้าที่ป้องกันไม่ให้คอนแทกเตอร์ K1 ท างาน เมื่อคอนแทกเตอร์ K2 ท างาน     

ง.    ท าหน้าที่ป้องกันไม่ให้คอนแทคเตอร์ K2 ท างาน เมื่อคอนแทกเตอร์ K1 ท างาน 
     
  

 
9. จากรูปที่ก าหนดให้ จะเกิดอะไรขึ้นถ้ากดสวิตช์ปุ่มกด S2 พร้อมสวิตช์ปุ่มกด S3  

 ก.    คอนแทกเตอร์ K1 ท างานพร้อมคอนแทกเตอร์ K2  
  ข.    คอนแทกเตอร์ K1 และคอนแทกเตอร์ K2 ไม่ท างาน 
  ค.    คอนแทกเตอร์ K2 ท างาน 

 ง.    ลัดวงจร 
  

10. จากรูปที่ก าหนดให้ ข้อใดกล่าวได้ถูกต้องเกี่ยวกับสัญลักษณ์   3             
ก.    เมื่อท างานมอเตอร์จะหมุนตามเข็มนาฬิกา 

 ข.    เมื่อท างานมอเตอร์จะหมุนทวนเข็มนาฬิกา 
 ค.    เมื่อท างานมอเตอร์ตัวท่ี 1 จะหมุน 

ง.    เมื่อท างานมอเตอร์ตัวที่ 1 จะหยุดหมุน 
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11. จากรูปที่ก าหนดให้ ข้อใดกล่าวได้ถูกต้องเกี่ยวกับการท างานของวงจร 

ก.    วงจรควบคุมการกลับทิศทางหมุนแบบทันทีทันใด  
ข.    วงจรควบคุมการกลับทิศทางหมุนแบบใช้สวิตช์เลือก  
ค.    วงจรควบคุมการกลับทิศทางหมุนแบบหลังจากหยุดหมุน 
ง.    วงจรควบคุมการกลับทิศทางหมุนแบบจ็อก 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

จากรูปที่ก าหนดให้ นักศึกษาจงตอบค าถามข้อ 12-15 
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12. จากรูปที่ก าหนดให้ ข้อใดกล่าวได้ถูกต้องเกี่ยวกับการท างานของวงจร 

ก.    วงจรควบคุมการกลับทิศทางหมุนแบบทันทีทันใด  
ข.    วงจรควบคุมการกลับทิศทางหมุนแบบใช้สวิตช์เลือก  
ค.    วงจรควบคุมการกลับทิศทางหมุนแบบหลังจากหยุดหมุน 
ง.    วงจรควบคุมการกลับทิศทางหมุนแบบจ็อก 

 
13. จากรูปที่ก าหนดให้ จะเกิดอะไรขึ้นถ้ากดสวิตช์ปุ่มกด S2 พร้อมสวิตช์ปุ่มกด S3  

 ก.    คอนแทกเตอร์ K1 ท างานพร้อมคอนแทกเตอร์ K2  
  ข.    คอนแทกเตอร์ K1 และคอนแทกเตอร์ K2 ไม่ท างาน 
  ค.    คอนแทกเตอร์ K2 ท างาน 

 ง.    ลัดวงจร 
 

 
 
14. จากรูปที่ก าหนดให้          ควรเป็นอุปกรณ์ชนิดใด 
     ก.    หน้าสัมผัสชว่ยปกติปิดของคอนแทกเตอร์ K2  
 ข.    หน้าสัมผัสชว่ยปกติเปิดของคอนแทกเตอร์ K2  
 ค.    หน้าสัมผัสชว่ยปกติปิดของคอนแทกเตอร์ K1  
 ง.    หน้าสัมผัสช่วยของปกติเปิดคอนแทกเตอร์ K1  
 
15. จากรูปที่ก าหนดให้ ข้อใดกล่าวได้ถูกต้องเกี่ยวกับสัญลักษณ์           

ก.    ท าหน้าที่สั่งให้คอนแทกเตอร์ K2 ท างาน เมื่อรีเลย์ตั้งเวลาท างาน 
 ข.    ท าหน้าที่สั่งให้คอนแทกเตอร์ K1 ท างาน เมื่อรีเลย์ตั้งเวลาท างาน  
 ค.    ท าหน้าที่ป้องกันไม่ให้คอนแทกเตอร์ K1 ท างาน เมื่อคอนแทกเตอร์ K2 ท างาน     

ง.    ท าหน้าที่ป้องกันไม่ให้คอนแทกเตอร์ K2 ท างาน เมื่อคอนแทกเตอร์ K1 ท างาน     
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