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3.1 สว่นประกอบของวงจรไฟฟ้าส าหรบัมอเตอร์ 

การออกแบบระบบไฟฟ้า

ส าหรบัการตดิต ัง้มอเตอร์นัน้ 

ผูอ้อกแบบจะตอ้งออกแบบให้

ถูกตอ้ง และเป็นไปตาม

มาตรฐานเพือ่ใหก้ารใชง้าน

มอเตอร์เป็นไปอยา่งปลอดภยั

ประหยดั และเชือ่ถือได ้

วงจรไฟฟ้าส าหรบัมอเตอร์ ดงั

รูปที ่3.1 ประกอบดว้ย

สายไฟฟ้าป้อนวงจรมอเตอร์ 

เครือ่งปลดวงจรมอเตอร์ 

เครือ่งป้องกนัการลดัวงจร 

เครือ่งป้องกนักระแสไหลเกนิ 



3.2 สายไฟฟ้าส าหรบัวงจรมอเตอร์

วงจรทีม่มีอเตอร์ตวัเดยีวแยก

พจิารณาเป็นวงจรที่

ประกอบดว้ยมอเตอร์ท ั่วไป

และวงจรทีป่ระกอบดว้ย

มอเตอร์แบบตวัหมนุพนัดว้ย

ขดลวด ดงัน้ี

วงจรทีม่ีมอเตอร์ตวัเดยีว3.2.1 

วงจรทีป่ระกอบดว้ยมอเตอร์ท ั่วไป

วงจรทีป่ระกอบดว้ย

มอเตอร์แบบตวัหมุน

พนัดว้ยขดลวด

1. 

2. 



ส าหรบัวงจรทีม่มีอเตอร์หลาย

ตวั พจิารณาขนาดสายไฟฟ้า

ป้อนวงจรจาก ผลรวมของพกิดั

กระแสไฟฟ้าโหลดเต็มทีข่อง

มอเตอร์ทุกตวัในวงจรนัน้ บวก

กบัรอ้ยละ 125 ของพกิดั

กระแสโหลดเต็มทีข่องมอเตอร์

ตวัใหญท่ีส่ดุในวงจร

วงจรทีม่ีมอเตอร์หลายตวั3.2.2 



3.3 อุปกรณ์ป้องกนักระแสไหลเกนิ 

อปุกรณ์ป้องกนักระแสไหลเกนิจะตอ้งสามารถป้องกนั

สายไฟฟ้า และอปุกรณ์ไฟฟ้า อนัเน่ืองมาจากกระแส

ไหลเกนิ หรือจากการลดัวงจร โดยจะตอ้งตดัวงจรเมือ่

มกีระแสไฟฟ้าไหลผา่นมากกวา่คา่ทีต่ ัง้ไวอ้ปุกรณ์

ป้องกนักระแสไหลเกนิควรมหีลกัการท างานดงัน้ี

1. ท างานอตัโนมตัิ

2. ไมต่ดัวงจร เมือ่กระแสไหลปกติ

3. ตดัวงจรทนัที เมือ่มกีระแสไหลเกนิเกดิขึน้ 

4. สามารถปรบัต ัง้ หรือเปลีย่นไดส้ะดวก

5. มคีวามปลอดภยัในการใชง้าน ท ัง้ในกรณีปกต ิและ

กรณีกระแสไหลเกนิ



ฟิวส์ทีใ่ชป้้องกนัการลดัวงจร

ของวงจรมอเตอร์ม ี2 ประเภท

คอื

1. ฟิวส์ท างานไว (Non time-

delay Fuse) คอื ฟิวส์ทีใ่ชง้าน

ในวงจรไฟฟ้าท ั่วไป

2. ฟิวส์หน่วงเวลา (Time-

delay

Fuse) คอื ฟิวส์ทีอ่อกแบบ

เพือ่ใชง้านกบัวงจรมอเตอร์

ฟิวส์3.3.1

เซอร์กติเบรกเกอร์ทีใ่ชง้านกบั

วงจรควบคมุมอเตอร์ม ี2

ประเภทคอื

1. เซอร์กติเบรกเกอร์ชนิด

เวลาผกผนั (Inverse Time 

Circuit Breaker) ส าหรบัใช้

งานท ั่วไป

2. เซอร์กติเบรกเกอร์ชนิด

ปลดทนัที (Instantaneous 

Circuit Breaker) มี

คณุสมบตั ิทีม่ชีว่งปลดวงจร

ทนัที

3.3.2 เซอร์กติเบรกเกอร์



3.4 อปุกรณป้์องกนัโหลดเกนิ

การใชง้านมอเตอร์นัน้ บางคร ัง้

เกดิการใชง้านเกนิพกิดัก าลงัจน

ท าใหม้อเตอร์เกดิความรอ้นสูง 

ซึง่จะท าใหเ้กดิอนัตรายแก่

มอเตอร์ได ้ท าใหต้อ้งมกีาร

ตดิต ัง้อปุกรณ์ป้องกนักระแส

ไหลเกนิ เพือ่ท าหน้าทีป้่องกนั

มอเตอร์ในกรณีทีม่กีารใชโ้หลด

เกนิพกิดัก าลงั อปุกรณ์ดงักลา่ว

เรียกวา่ รีเลย์โหลดเกนิ 

(Overload Relay) ดงัรูปที ่

3.8



3.5 คอนแทกเตอร์

คอนแทกเตอร์ (Magnetic 

Contactor) ดงัรูปที ่3.9 

ประกอบดว้ยชุดขดลวด (Coil) 

ส าหรบัรบักระแสไฟฟ้าเขา้

และชุดหน้าสมัผสั (Contact) 

จะมที ัง้แบบปกตเิปิด 

(Normally Open ; NO) 

และแบบปกตปิิด(Normally 

Close ; NC) จ านวน

หน้าสมัผสัท ัง้สองแบบจะมีมาก 

หรือน้อยขึน้อยูก่บัการน าคอน

แทกเตอร์ไปใชง้าน


