


 5.4 การหยดุหมนุมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 1 เฟส

 5.1 ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟส

 5.2 การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 1 เฟส
 5.3 การกลบัทศิทางหมนุมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 1 เฟส

หวัขอ้เรือ่ง



5.1 ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟส

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟส เป็น

มอเตอร์แบบเหน่ียวน า (Induction 

Motor) ทีม่ขีนาดแรงมา้ต ่า ๆ มแีรงบดิ

เริม่เดนิ (Starting Torque) ไมส่งูมาก

นกั นิยมใชก้นัอยา่งแพรห่ลาย ใชง้าน

งา่ย การดแูลรกัษาไมยุ่ง่ยาก และมีราคา

ถูก แบง่เป็นชนิดตา่ง ๆ ดงัน้ี



มอเตอร์แบบแยกเฟส (Split 

Phase Motor) เป็นมอเตอร์ที่

เริม่หมนุโดยอาศยัหลกัการแยก

เฟสของกระแสไฟฟ้าทีจ่า่ยใหก้บั

มอเตอร์ไปสรา้งสนามแมเ่หล็ก

หมนุทีต่วัอยูก่บัที ่แล

สนามแมเ่หล็กหมนุน้ีจะท าให้

เกดิการเหนี่ยวน าทีต่วัหมุนเป็น

ผลใหต้วัหมนุหมนุไปได ้มี

ลกัษณะดงัรูปที ่5.1

มอเตอร์แบบแยกเฟส5.1.1 



มอเตอร์ใชต้วัเก็บประจุ 

(Capacitor Motor) เป็นมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟสทีม่ี

ลกัษณะเหมอืนกบัมอเตอร์แบบ

แยกเฟสมาก ตา่งกนัทีม่ตีวัเก็บ

ประจุ (Capacitor) ตอ่เพิม่ใน

วงจรขดสตาร์ต ท าใหม้อเตอร์ชนิด

น้ีมคีณุสมบตัดิกีวา่มอเตอร์แบบ

แยกเฟส คอืมแีรงบดิเริม่เดนิสูง

กวา่มอเตอร์แบบแยกเฟส

มอเตอร์ใชต้วัเก็บประจุ5.1.2 



มอเตอร์แบบบงัข ัว้ (Shaded

Pole Motor) เป็นมอเตอร์

ขนาดเล็ก มแีรงบดิเริม่เดนิต ่า

มากมกัใชก้บัพดัลมระบาย

ความรอ้นขนาดเล็ก เครือ่งเป่า

ผม เครือ่งสบูน ้าขนาดเล็ก ๆ 

เป็นตน้ ลกัษณะของมอเตอร์

แบบบงัข ัว้ ดงัรูปที ่5.18

มอเตอร์แบบบงัข ัว้5.1.3



มอเตอร์ยูนิเวอร์แซล (Universal 

Motor) เป็นมอเตอร์ทีใ่ชไ้ดท้ ัง้

ไฟฟ้ากระแสสลบั และไฟฟ้ากระแส

ตรงทีม่พีกิดัแรงดนัเทา่กนั เป็น

มอเตอร์ทีใ่หค้วามเร็วรอบสงูมาก

เมือ่หมนุขณะไมม่โีหลดอาจจะเป็น

อนัตรายตอ่มอเตอร์ไดเ้ชน่เดยีวกบั

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบ

อนุกรม ดงันัน้มกัจะออกแบบ

มอเตอร์ยูนิเวอร์แซลใหใ้ชส้ าหรบั

เครือ่งมอืตา่ง ๆ เชน่ สวา่นไฟฟ้า 

เครือ่งเลือ่ยไฟฟ้า และ

เครือ่งใชไ้ฟฟ้าภายในบา้น

มอเตอร์ยูนิเวอร์แซล5.1.4 



มอเตอร์รีพลัชนั (Repulsion 

Motor) เป็นมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 1 เฟสทีท่ างานโดย

อาศยัการผลกักนัของ

สนามแมเ่หล็กทีต่วัอยูก่บัทีก่บั

สนามแมเ่หล็กทีต่วัหมนุ โดย

สนามแมเ่หล็กทีต่วัอยูก่บัทีเ่กดิจาก

การจา่ยกระแสไฟฟ้าสลบัเขา้

ขดลวดทีพ่นัอยูโ่ดยตรง สว่น

สนามแมเ่หล็กทีต่วัหมนุเกดิจาก

การเหน่ียวน าระหวา่ง

สนามแมเ่หล็กทีต่วัอยูก่บัทีก่บัขด

ลวดทีพ่นัอยูท่ีต่วัหมนุ

มอเตอร์รีพลัชนั5.1.5



5.2 การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟส

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟส เป็น

มอเตอร์ไฟฟ้าขนาดเล็ก มกี าลงัไฟฟ้าไมเ่กนิ 

7.5 กโิลวตัต์ หรือ 10 แรงมา้เพราะมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟสทีม่ขีนาดใหญจ่ะใช้

กระแสไฟฟ้าจ านวนมาก จงึไมน่ิยมสรา้ง

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟสขนาดใหญ ่

ดงันัน้การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 

1 เฟสจงึนิยมใชว้ธิีการเริม่เดนิเครือ่งแบบตอ่

กบัสายโดยตรง (Direct On Line 

Starting) มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟส

ทีใ่ชม้ากในโรงงานอตุสาหกรรมคอื มอเตอร์

เหน่ียวน า



การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 1 เฟส โดยใชค้ตัเอาต์

(Cut out) ดงัรูปที ่5.27 การ

ท างานของวงจรควบคมุการเริม่เดนิ

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟส

แบบแยกเฟสโดยใชค้ตัเอาต์ ดงัรูปที่

5.28 เมือ่สบัคตัเอาต์ S1 ขึน้ตอ่

แหลง่จา่ยไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟส

มอเตอร์ก็จะเริม่เดนิ และหยุดการ

ท างานของมอเตอร์ก็สบัคตัเอาต์

S1 ลงตดัวงจรควบคมุออกจาก

แหลง่จา่ยกระแสไฟฟ้า มอเตอร์ก็จะ

หยุดหมนุ

5.2.1
การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 1 เฟส โดย

ใช้คตัเอาต์



สวติช์สตาร์ตมอเตอร์มีระบบล็อก

ทางกลใหห้น้าสมัผสัตอ่เมือ่กด

สวติช์ในต าแหน่งเริม่เดนิ

หรือต าแหน่งสตาร์ตแลว้ 

นอกจากน้ีภายในสวติช์จะมี

อปุกรณ์ป้องกนักระแสไหลเกนิ

ท างานโดยอาศยัผลของความรอ้น 

และมรีะบบป้องกนักระแสไหลเกนิ

เน่ืองจากการลดัวงจรโดยอาศยัผล

ของแมเ่หล็กไฟฟ้า

การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้

กระแสสลบั 1 เฟส โดยใช้

สวติช์สตาร์ตมอเตอร์ หรือ

สวติช์ป้องกนัมอเตอร์

5.2.2 



การควบคมุการท างานของ

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟส

วธิีน้ี มกัใชใ้นโรงงานอตุสาหกรรม

ซึง่การใชง้านมอเตอร์จะเริม่เดนิ 

และหยุดบอ่ย ๆ ผูป้ฏบิตังิาน

สามารถควบคมุการท างานของ

มอเตอร์ไดโ้ดยกดสวติช์ปุ่ มกด

เพียงอยา่งเดยีว มอเตอร์ก็จะ

ท างานตามความตอ้งการ อปุกรณ์

ทีใ่ชส้ าหรบัวงจรควบคมุการเริม่

เดนิของมอเตอร์ ดงัรูปที ่5.31

การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 1 เฟส โดยใช้

คอนแทกเตอร์

5.2.3



การกลบัทศิทางหมนุมอเตอร์

แบบแยกเฟส และมอเตอร์ใช้

ตวัเก็บประจุ

5.3 การกลบัทศิทางหมนุมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 1 เฟส

การกลบัทศิทางหมนุมอเตอร์

แบบแยกเฟส

และมอเตอร์ใชต้วัเก็บประจุท า

ไดโ้ดยใชว้ธิีการเดยีวกนัคือ การ

กลบัทศิทางการไหลของ

กระแสไฟฟ้าในขดลวดชุดใดชุด

หน่ึงเพียงชุดเดยีว ในทางปฏบิตัิ

นิยมกลบัทศิทางการไหลของ

กระแสไฟฟ้าในขดสตาร์ต

5.3.1



การกลบัทศิทางหมนุของมอเตอร์

แบบบงัข ัว้ (Shaded Pole 

Motor) โดยการตอ่ชุดขดลวดหลกั

(Main Winding) เป็น 2 ชุด และ

ตอ่ขดลวดบงัข ัว้ (Shaded Coil)

ใหล้ดัวงจร ดงัรูปที ่5.37 หรือตอ่

ชุดขดลวดหลกัชุดเดยีว และตอ่

ขดลวดบงัข ัว้เป็น 2 ชุด ดงัรูปที ่

5.38

การกลบัทศิทางหมนุ

ของมอเตอร์แบบบงั

ข ัว้

5.3.2



การกลบัทศิทางหมนุของ

มอเตอร์ยูนิเวอร์แซล

(Universal Motor) โดยการ

กลบัทศิทางการไหลของ

กระแสไฟฟ้าทีไ่หลเขา้ขดลวด

อาร์เมเจอร์เหมอืนมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสตรง ดงัรูปที ่5.39

การกลบัทศิทางหมนุ

ของมอเตอร์ยูนิเวอร์

แซล

5.3.3 



การกลบัทศิทางหมนุของมอเตอร์

รีพลัชนั (Repulsion Motor) 

โดยการเปลีย่นต าแหน่งของแปรง

ถา่นทีว่างสมัผสักบัซีค่อมมวิเท

เตอร์ใหท้ ามมุกบัแนวแกนไปใน

ทศิทางตามเข็มนาฬกิา ดงัรูปที่

5.40

หรือทวนเข็มนาฬกิา ดงัรูปที่ 5.41

การกลบัทศิทางหมนุของมอเตอร์

รีพลัชนั

5.3.4



การหยดุหมนุมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 1 เฟส

การเบรกโดยการกลบัเฟส (Plug 

Braking) วธิีน้ีจะตดิต ัง้สวติช์ที่

ท างานโดยอาศยัการเปลีย่นแปลง

ความเร็ว (Plugging Switch) ไวท้ี่

เพลาของมอเตอร์โดยวงจรหน้าสมัผสั

ของสวติช์จะตอ่รว่มกบัวงจรควบคุม

ของมอเตอร์ ซึง่หลกัการเบรกของ

มอเตอร์คอื ท าใหม้อเตอร์กลบัทศิ

ทางการหมนุแบบ

ทนัทีทนัใดแลว้หยุดการท างานของ

วงจรทนัที วงจรการเบรกมอเตอร์

การเบรกโดยการกลบัเฟส5.4.1 

5.4



การเบรกแบบพลวตั 

(Dynamic Braking) วธิีน้ี

เมือ่มอเตอร์ถูกหยุดโดยการ

ปลดกระแสไฟฟ้าทีจ่า่ยให้

ขดลวดอยูก่บัทีอ่อก ไฟฟ้า

กระแสตรงจะถูกจา่ยเขา้ไปที่

ขดลวดอยูก่บัทีแ่ทน ท าใหเ้กดิ

ข ัว้แมเ่หล็กและจะดดูตวัหมนุ

ไว ้เป็นผลใหม้อเตอร์ถูกเบรก

จนหยุดหมนุ

การเบรกแบบพลวตั5.4.2 


