


 6.1 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟสแบบ

เหน่ียวน า

 6.4 การหยดุหมนุมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 3 เฟส

 6.3 การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 3 เฟส

 6.2 การตอ่ชุดขดลวดตวัอยูก่บัทีข่อง

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟสแบบ

เหน่ียวน า

หวัขอ้เรือ่ง



6.1 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟสแบบ

เหน่ียวน า

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟสแบง่ตาม

หลกัการท างาน และโครงสรา้งได ้2 แบบ คอื 

มอเตอร์เหน่ียวน า และมอเตอร์ซงิโครนสั 

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟสแบบเหนี่ยวน า

เป็นมอเตอร์ทีน่ิยมใชอ้ยา่งแพรห่ลายในโรงงาน

อตุสาหกรรม เพราะมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3

เฟสแบบเหน่ียวน ามโีครงสรา้งงา่ย ๆ



สว่นประกอบของตวัอยูก่บัที ่(Stator) ดงัรูปที ่6.2 ไดแ้ก่

1. โครงตวัอยูก่บัที ่ท าดว้ยเหล็กหลอ่ หรือเหล็กเหนียวรูปทรงกระบอก 

ผวิดา้นนอกออกแบบท าเป็นครีบ เพือ่เพิม่พื้นทีใ่นการระบายความ

รอ้นใหม้อเตอร์

2. แกนตวัอยูก่บัที ่ท าดว้ยแผน่เหล็กบาง ๆ เซาะสลอต (Slot) อดัตดิ

แน่นกนั สลอตเป็นสว่นทีใ่ชส้ าหรบัพนัขดลวดตวัอยูก่บัที่

3. ขดลวดตวัอยูก่บัที ่เป็นขดลวดทองแดงจ านวน 3 ชุดมขีนาด และ

จ านวนรอบเทา่กนัพนัเรียงหา่งกนั 120 องศาทางไฟฟ้า

ตวัอยู่กบัที่6.1.1 



ตวัหมนุ (Rotor) ของมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟสแบบ

เหนี่ยวน า แบง่เป็น 2 แบบ ดงัน้ีมี

ลกัษณะเหมอืนกบัตวัหมนุของ

มอเตอร์แบบแยกเฟส ดงัรูปที ่

6.3 แกนของตวัหมนุแบบกรง

กระรอกท าดว้ยแผน่เหล็กบาง ๆ

เซาะผวิดา้นนอกใหเ้ป็นสลอต

โดยรอบอดัตดิแน่นกนัแลว้ฝงั

แทง่ทองแดง

ตวัหมุน6.1.2 



6.2
การตอ่ชุดขดลวดตวัอยูก่บัทีข่องมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 3 เฟสแบบเหน่ียวน า

การตอ่ชุดขดลวดตวัอยูก่บัทีข่องมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟสแบบเหน่ียวน า 

สามารถตอ่ได้ 2 แบบ คอื การตอ่แบบสตาร์

หรือแบบ Y และการตอ่แบบเดลตา หรือ

แบบ 



วงจรการตอ่ชุดขดลวดตวัอยูก่บั

ทีแ่บบสตาร์ ดงัรูปที ่6.4 

แผนภาพ (Diagram) การตอ่

ชุด

ขดลวดตวัอยูก่บัทีแ่บบสตาร์ ดงั

รูปที ่6.5 และการตอ่ข ัว้ตอ่สาย

ของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3

เฟสแบบสตาร์ ดงัรูปที ่6.6

การตอ่ชุดขดลวดตวั

อยู่กบัทีแ่บบสตาร์ 

หรือ แบบ Y

6.2.1 



วงจรการตอ่ชุดขดลวดตวัอยูก่บัที่

แบบเดลตา ดงัรูปที ่6.7 

แผนภาพการตอ่ชุดขดลวดตวัอยู่

กบัทีแ่บบเดลตา ดงัรูปที ่6.8 และ

การตอ่ข ัว้ตอ่สายของมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส แบบเดล

ตา ดงัรูปที ่6.9

การตอ่ชุดขดลวดตวัอยู่

กบัทีแ่บบเดลตา หรือ

แบบ 

6.2.2



6.3 การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส

การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3

เฟสจะตอ้งพจิารณาพกิดักระแสของ

มอเตอร์ ขณะมอเตอร์เริม่เดนิกระแสชว่ง

เริม่เดนิจะสงูประมาณ 5-7 เทา่ของกระแส

ตามพกิดัของมอเตอร์ วธิีการเริม่เดนิ

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟสม ี2 วธิี

คอื การเริม่เดนิโดยตรง (Direct Start) 

และการเริม่เดนิทางออ้ม (Indirect Start)



การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 3 เฟส โดยตรง 

(Direct Start) วธิีน้ีเหมาะ

ส าหรบัมอเตอร์ทีม่ขีนาด

ก าลงัไฟฟ้าต ่ากวา่ 5 กโิลวตัต์ 

โดยตอ่ชุดขดลวดตวัอยูก่บัที่

เขา้กบัแหลง่จา่ยกระแส

โดยตรง

การเริม่เดนิมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 3

เฟส โดยตรง

6.3.1 



การเริม่เดนิมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 3 เฟส ทางออ้ม 

(Indirect Start) การเริม่เดนิ

มอเตอร์ไฟฟ้าทีม่ขีนาดใหญก่วา่ 

5 กโิลวตัต์น ัน้ ไมส่ามารถใช้

วธิีการเริม่เดนิโดยตรงได้

เน่ืองจากกระแสไฟฟ้าชว่งเริม่

เดนิสงูมากจงึตอ้งใชว้ธิีการเริม่

เดนิมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3

เฟสทางออ้ม

การเริม่เดนิมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส 

ทางออ้ม

6.3.2 



6.4 การหยดุหมนุมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส

การเบรกดว้ยวธิีการขดัส ี

(Friction Breaking) อาศยั

การตา้นทานการหมนุดว้ย

อ านาจแมเ่หล็ก

และสปรงิ หรือดว้ยแรงบงัคบั

โดยตรงจากกระเดือ่งกระท าตอ่

ผา้เบรก สว่นมากจะเบรกดว้ย

อ านาจแมเ่หล็กไฟฟ้า

การเบรกดว้ยวธิีการขดัสี6.4.1



การเบรกดว้ยวธิีการทางไฟฟ้า 

(Electric Breaking) แบง่เป็น 

2 วธิี ดงัน้ี

1. วธิีใชส้วติช์ทีท่ างานโดยอาศยั

การเปลีย่นแปลงความเร็ว 

(Plugging Switch

2. วธิีเบรกแบบพลวตั 

(Dynamic Braking) วธิีน้ีเมือ่

มอเตอร์ถูกหยุดโดยการปลด

กระแสไฟฟ้าทีจ่า่ยใหข้ดลวดตวั

อยูก่บัทีอ่อก

การเบรกดว้ยวธิีการทางไฟฟ้า6.4.1


