


 9.5 การควบคมุมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส 2 

ความเร็ว

 9.1 หลกัการของมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟสหลาย

ความเร็ว
 9.2 การเปลีย่นความเร็วรอบของ

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส 

โดยเปลีย่นแปลงจ านวนข ัว้แมเ่หล็ก

ทีต่วัอยูก่บัที่
 9.3 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส 2

ความเร็ว
 9.4 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส 3

ความเร็ว

หวัขอ้เรือ่ง



9.1

ความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบัมี

ความสมัพนัธ์กบัความถี ่(Frequency) ของคลืน่ไฟฟ้า

กระแสสลบัทีจ่า่ยใหก้บัมอเตอร์ และจ านวนข ัว้แมเ่หล็ก 

(Pole) ทีต่วัอยูก่บัทีข่องมอเตอร์ ตามความสมัพนัธ์จาก

สตูรการค านวณความเร็วรอบของมอเตอร์ดงัน้ี

จากความสมัพนัธ์ดงักลา่ว ความเร็วรอบของ

มอเตอร์สามารถเปลีย่นไดโ้ดยเปลีย่นแปลงความถี่

ของคลืน่ไฟฟ้ากระแสสลบัทีจ่า่ยใหก้บัมอเตอร์ 

หรือท าใหข้ ัว้แมเ่หล็กทีต่วัอยูก่บัทีข่องมอเตอร์

เปลีย่นแปลง

หลกัการของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส

หลายความเร็ว



9.2

ตอ่วงจรของชุดขดลวดที่

ตวัอยูก่บัทีแ่บบอนุกรมเดล

ตา (Series Delta) ดงั

รูปที ่9.1 เป็นการตอ่วงจร

ทีท่ าใหข้ ัว้แมเ่หล็กทีต่วัอยู่

กบัทีเ่พิม่ขึน้ ท าให้

ความเร็วรอบของมอเตอร์

ต า่ (Low Speed)

การเปลีย่นความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 3 เฟส โดยเปลีย่นแปลงจ านวน

ข ัว้แมเ่หล็กทีต่วัอยูก่บัที่

ตอ่วงจรของชุดขดลวด

ทีต่วัอยูก่บัทีแ่บบ

อนุกรมเดลตา

9.2.1 



ตอ่วงจรของชุดขดลวดทีต่วัอยู่

กบัทีแ่บบขนานสตาร์ 

(Parallel Star) ดงัรูปที ่9.2 

เป็นการตอ่วงจรทีท่ าให้

ข ัว้แมเ่หล็กทีต่วัอยูก่บัทีล่ดลง 

ท าใหค้วามเร็วรอบของ

มอเตอร์สงู (High Speed)

ตอ่วงจรของชุดขดลวดทีต่วั

อยูก่บัทีแ่บบขนานสตาร์

(Parallel Star)

9.2.2



9.3 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส 2 ความเร็ว

ชุดขดลวดแตล่ะชุดจะใหค้วามเร็วรอบที่

ตา่งกนั ท ัง้น้ีขึน้อยูก่บัจ านวนข ัว้แมเ่หล็กของ

ขดลวดแตล่ะชุด เมือ่ตอ้งการใหม้อเตอร์หมุน

ดว้ยความเร็วรอบหน่ึงก็จะจา่ยแรงดนัไฟฟ้า

กระแสสลบั 3 เฟสใหข้ดลวดชุดใดชุดหน่ึง

ท างานเพียงชุดเดยีว สว่นขดลวดอกีชุดที่

เหลือจะถกูปลอ่ยไวโ้ดยไมต่อ้งใชง้านแตถ่า้

ตอ้งการเปลีย่นความเร็วรอบของมอเตอร์ก็จะ

เปลีย่นไปจา่ยแรงดนัไฟฟ้ากระแสสลบั 3

เฟสใหข้ดลวดอกีชุดหน่ึง และขดลวดชุดเดมิ

ปลอ่ยไวโ้ดยไมต่อ้งใชง้านแทน

ชนิดมีชุดขดลวดตวัอยูก่บัที ่29.3.1



ชนิดมีชุดขดลวดตวัอยูก่บัทีชุ่ดเดยีว 

ตอ่วงจรแบบอนุกรมเดลตา ดงัรูปที่

9.3 เพือ่ใหไ้ดจ้ านวนข ัว้แมเ่หล็กที่

ตวัอยูก่บัทีเ่พิม่ขึน้เมือ่ตอ้งการให้

มอเตอร์หมุนดว้ยความเร็วรอบต า่

และตอ่วงจรแบบขนานสตาร์ ดงัรูปที ่

9.4 เพือ่ใหไ้ดจ้ านวนข ัว้แมเ่หล็กที่

ตวัอยูก่บัทีล่ดลงเมือ่ตอ้งการให้

มอเตอร์หมุนดว้ยความเร็วรอบสงู

ชนิดมีชุดขดลวดตวัอยูก่บัที่

ชุดเดยีว ตอ่วงจรแบบ

อนุกรมเดลตา

9.3.2



9.4 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส 3 ความเร็ว

มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส 3 

ความเร็วจะพนัชุดขดลวดตวัอยูก่บัที ่

2 ชุด ดงัรูปที ่9.5 ขดลวดชุดที่ 1 

ใชส้ าหรบั 1 ความเร็ว และขดลวด

ชุดที ่2 ใชส้ าหรบั 2 ความเร็ว การ

เปลีย่นแปลงความเร็วรอบใช้

หลกัการเปลีย่นแปลงจ านวน

ข ัว้แมเ่หล็กทีต่วัอยูก่บัทีเ่ชน่เดยีวกบั

มอเตอร์ 2 ความเร็วการตอ่ชุด

ขดลวดตวัอยูก่บัทีเ่พือ่เปลีย่นแปลง

ความเร็วรอบของมอเตอร์ แสดง

รายละเอยีดการตอ่ตามตารางที ่9.2



9.5 การควบคมุมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 เฟส 2

ความเร็ว

การควบคมุมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 3 เฟส 2 

ความเร็วดว้ยสวติช์โยก 

(Drum Switch)ดงัรูปที่

9.6

การควบคมุมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 3

เฟส 2 ความเร็วดว้ย

สวติช์โยก

9.5.1 



การควบคมุมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลบั 3 เฟส 2 ความเร็วดว้ย

คอนแทกเตอร์ จะตอ้งใชค้อนแทก

เตอร์ในวงจรก าลงัจ านวน 3 ตวั ดงั

รูปที่

9.7 ถา้คอนแทกเตอร์ K1 ท างาน 

มอเตอร์หมุนดว้ยความเร็วรอบต า่

และเมือ่คอนแทกเตอร์ K2 และ K3 

ท างานมอเตอร์หมุนดว้ยความเร็ว

รอบสงู

การควบคมุมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสสลบั 3 

เฟส 2 ความเร็วดว้ย

คอนแทกเตอร์

9.5.2 


