




การสมดุล (Equilibrium) หมายถงึ สภาวะทีเ่กดิขึน้ใน

ขณะทีว่ตัถไุม่มีการเปลีย่นสภาพการเคลือ่นทีห่รอืถา้มี

การเคลือ่นทีก็่จะเคลือ่นทีด่ว้ยความเรว็คงที่ เมือ่มแีรงมา

กระท ากบัวตัถุน้ัน ๆ นอกจากนีย้งัครอบคลุมไปถงึการที่

วตัถไุม่มกีารหมุนอกีดว้ย



การสมดุลของวตัถุสามารถแบ่งออกไดเ้ป็น 2 ชนิด

คอื

3.2.1 สมดุลสถติ (Static Equilibrium) หมายถึง เป็น

สภาพการสมดุลของวตัถุขณะที่อยู่ในสภาพน่ิงเช่น

ขวดน า้วางอยู่บนโตะ๊ เมือ่มแีรงมากระท ากบัโตะ๊หรอืขวด

แลว้ขวดยงัวางในลกัษณะเดมิไม่ลม้ น่ันก็หมายความว่า

ขวดน า้อยู่ในสภาวะสมดลุ เป็นตน้

3.2.2 สมดุลจลน์ (Kinetic Equilibrium) หมายถงึ เป็น

สภาพการสมดุลของวตัถใุนขณะทีว่ตัถุมีการเคลือ่นที่

ดว้ยความเรว็คงที่ (ความเรง่ = 0) เชน่ รถจกัยานยนตท์ี่

วิง่ดว้ยความเรว็คงที่ เป็นตน้



ดงัที่กล่าวมาแลว้ขา้งตน้ว่าการสมดุลของวตัถุจะ

เกดิขึน้ในขณะทีว่ตัถุอยู่น่ิงหรอืเคลือ่นทีด่ว้ยความเร็ว

คงทีแ่ละวตัถุจะไม่มกีารหมุน เมือ่มแีรงมากระท า ดงัน้ัน

เมือ่พิจารณาจะพบว่าแรงลพัธ ์R มีค่าเท่ากบัศูนย ์ และ

โมเมนตล์พัธก็์จะเท่ากบัศูนยด์ว้ยเชน่กนั ซึง่เขยีนเป็น

สมการไดด้งันี้
เมือ่แรงลพัธแ์ละโมเมนตล์พัธม์คี่าเท่ากบัศูนย ์ ดงัน้ัน

ผลรวมของแรงย่อยต่าง ๆ ที่เป็นองคป์ระกอบของแรง

ลพัธใ์นระบบ 2 มติิ คอืแนวแกน x และ แกน y และ

โมเมนตล์พัธก็์จะมคีา่เป็นศนูยเ์ชน่กนัดงัน้ันจงึไดว้า่



เมือ่ผลรวมของโมเมนตร์อบจดุหมุนใด ๆ มคี่าเท่ากบั

ศูนยน่ั์นหมายถงึว่าวตัถุจะอยู่ในสภาวะทีส่มดุลซึง่ผลที่

ตามมาก็คือ ผลรวมของโมเมนตต์ามเข็มนาฬิกา จะ

เท่ากบัผลรวมของโมเมนตท์วนเข็มนาฬกิา ซึง่สามารถ

เขยีนเป็นสมการไดด้งันี้ คอื


